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| Zakladni dokumentace modulu UC-1203

1. POPIS A PARAMETRY

Modul UC-1203 slouzi pro pfipojeni regulaénich pohont firmy Belimo pomoci sbérnice MP-
Bus (firemni sbérnice firmy Belimo). Modul umoznuje do sbérnice MP-Bus pfipojit az 8
regulacnich pohonl (pohony zdvihovych ventill a pohony regulacnich kulovych kohoutu).
K nékterym pohondm je mozno navic pfipojit externi Cidlo (aktivni/pasivni), které je téz
modulem UC-1203 zpracovavano. Obsluha jednoho pfipojeného pohonu trva cca. 700ms, tzn.
obsluha vSech 8 pohonU trva cca. 5.6s. Pfi obsluze pohond je nutno v aplikaénim programu
s timto znaCnym Casovym zpozdénim pocitat.

Modul UC-1203 je urcen pro spolupraci se systemy TECOMAT. Modul je napajen z externiho
zdroje 24 V DC. Komunikace mezi nadfizenym systémem a modulem UC-1203 probiha po
systémoveé komunikacni sbérnici TCL2.

Modul je opatfen plastovym ochrannym pouzdrem a drzakem pro osazeni modulu na U liStu
(dle CSN EN 50022, 35 mm). Modul je $ife 17,7 mm, nékdy je téZ oznatovan jako modul $ife
M (resp. 1M).
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Systémova sbérnice TCL2

Napajeci napéti 20.4 ...28.8V DC
Maximalni pfikon 25 W

Galvanické oddéleni Ne

Rozméry 90 x 18 x 65 mm
Hmotnost 75 g

Pracovni teplota -20 .. +55°C
Skladovaci teplota -30 .. 70°C

Pracovni poloha libovolna

Instalace na DIN liStu

PFipojeni / prirez vodicl Sroubové svorky / max. 2.5mm?
MP-BUS uroven high min. 11V typ 15V max. 18 V
MP-BUS uroven low max. 2.5V

MP-BUS proud do zkratu max. 10 mA
Komunikaéni rychlost / struktura bytu 1200 baud / 1 start, 8 data, 1 stop, no parity
Pfenos dat obousmérny, half duplex
Zajisténi pfenosu 16 bitova check suma
Pocet pripojitelnych slave 8

Elektromagneticka kompatibilita
Emise — CSN EN 55022:1999

(mod CISPR22:1997) tfida A

Imunita min. dle poZzadavku CSN EN 61131-2:2005
Odolnost viéi vibracim (sinusovym) 10 Hz az 57 Hz amplituda 0,075 mm,

** 57 Hz az 150 Hz zrychleni 1 G

* 'V prostorech, kde Ize prfedpokladat pouziti rozhlasovych radiovych a televiznich pfijimaci do
vzdalenosti 10 m od uvedenych pfistroju mize tento vyrobek zpusobovat radiové ruseni.
V takovém pripadé mlze byt pozadovano, aby uzivatel pfijal pfisluSna opatfeni.

** Zkouska Fc dle CSN EN 60068-2-6:1997 (idt IEC 68-2-6:1995), 10 cyklt v kazdé ose.
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Modul je osazen Sroubovymi svorkami pro maximalni prifez vodi¢e 2,5 mm? na svorku.
Svorkovnice slouzi pro pfipojeni komunikacni linky TCL2, napajeni modulu a pro pfipojeni MP-
Bus sbérnice. Pro komunikacéni linku TCL2 slouzi téz pro pfipojeni zakonCovaciho ¢lenu linky
(je-li modul zapojen na konci komunikaéni linky).

V nasledujici tabulce je uveden seznam a vyznam jednotlivych svorek modulu UC-1203.

Tab. 6.1 Zapojeni svorkovnic modulu UC-1203

Signal Popis

TCL2+ datovy signal systémové sbérnice TCL2
TCL2- datovy signal systémové sbérnice TCL2
GND * signalova zem

+24V napajeni modulu UC-1203, +24V

GND * napajeni modulu UC-1203, —24V

~/+ MP-Bus — napajeni sbérnice (24V~ / +24V)
GND1 MP-Bus — napajeni sbérnice (24V~ / -24V)
MP MP-Bus — komunikace

N.C. nevyuzito

- GND svorky jsou vnitiné propojeny

2. PRIPOJENIi MODULU K PLC TECOMAT FOXTROT

Vazebni obvody rozhrani u PLC TECOMAT Foxtrot jsou vyvedeny na svorky A1 az A3
svorkovnice oznacené TC LINE. Pfipojeni viz obr. 6.2.

Vyvod |Signal |Uziti
A1 TCL2+ |datovy signal systémové sbérnice TCL2
A2 TCL2- |datovy signal systémové sbérnice TCL2
A3 GND signalova zem
AN Zakond&ovaci ¢len
Lo o KB-0290
L L
N N/
g; 777777777777 ~ ./
1 == ——
CIRIICIRICIRICIR) IRAX)
A1 A2 A3 A4 A5 AB A7 A8 A9 £ da
&4 & o a0 Z
PLC Tecomat Foxtrot UC-1203

/ /

Obr. 6.1  Pripojeni modulu UC-1203 k PLC TECOMAT Foxtrot

Na strané PLC je komunikacni linka TCL2 zakon€ena uvnitf PLC. Na strané modulu
UC-1203 je nutné zakonCeni linky provést. Zakonceni se provadi pomoci zakoncovaciho
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Clenu KB-0290 (TXN 102 90), zapojeného mezi svorky TCL2+ a TCL2-. Tento ukonCovaci ¢len
je soucasti pfibalu PLC Tecomat Foxtrot. Pokud jsou na komunikaéni lince TCL2 dalSi moduly,
zakonceni se provadi vzdy az na konci celé linky!

Pripojeni Belimo pohonti

Pfipojeni Belimo pohond k modulu UC-1203 se provadi pomoci svorek 24V~/GD/MP.
Modul UC-1203 neposkytuje pro ovladané pohony napajeni, pohony musi byt napajeny
externim napaje€em (napajeci) 24V AC/DC. Dimenzovani napajeciho zdroje, maximalni délky
sbérnice, topologie sbérnice a prufezy vodi€l pro sbérnici MP-Bus viz. firemni dokumentace
firmy Belimo.

/\/ Pohon Pohon Pohon
UC-1203
BELIMO MFT BELIMO MFT BELIMO MFT
a
+ Z o
T O =
DR SRR [ETETEleel TRTE
* = 11231415 213|415 213|415
+24 VDC *® l l l
GND ® ® o ® ®
MP °® ! ® *—

|T \ ke

Ni1000

Obr. 1.2 Pripojeni pohont k modulu UC-1203

Komunikaéni parametry

Modul komunikuje pomoci zprav systémové komunikacni linky TCL2. Parametry
komunikace jsou pevné dany specifikaci linky TCL2 a z hlediska modulu se provadi pouze
nastaveni adresy ucastnika pomoci oto¢ného prepinace na cCelnim krytu modulu. Nastavenim
adresy se provede jednoznacné zaadresovani modulu UC-1203 na komunikaéni sbérnici TCL2.
Toto zaadresovani je nutné provést v soucinnosti se znalosti adres ostatnich u€astnik
(perifernich modul(l) na sbérnici TCL2 tak, aby nedoslo k adresni kolizi.

V pfipojeném PLC Tecomat pak modul UC-1203 bude namapovan do ramu Cislo 1, pozice
podle adresy nastavené na oto¢ném prepinaci.
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Indikace

Na Celnim panelu modulu jsou umistény dvé indikacni LED, RUN a MP. Pokud zelena RUN
LED sviti, je modul v rezimu HALT (neobsluhuje pohony), pokud RUN LED blika, je modul
v rezimu RUN (obsluhuje pohony). Pokud MP LED sviti Cervené, pfipadné Cervené problikava,
indikuje poruchu komunikace s nékterym obsluhovanym pohonem. Pokud MP LED sviti zeleng,
probiha komunikace se v8emi pohony bez zavad.

3. NASTAVENIi MODULU

Pro spravny provoz modulu je nutné v ramci deklarace modulu provést jeho SW nastaveni.
Nastaveni se provadi v ramci programovaciho prostredi

dialogu.

Hastaveni modulu UC-1203

Pohon1-4 | Fohon 58|

Seénove cizlo

00716| - [10017|-[128] - [053]

MY-MFT
Predawat hodnotu
v Zpétna hodnaota polohy pohonu
v Hodnota z pfipojeného Sidla

Twp pfipojeného Eidla

[v Faohaon 2

|00518| - [40380(-[142]- [134|

Excellent rotational actuator [hew generation) kP [we

Sérnove ciglo

Fredawvat hodnotu
v ZFpétna hodnota poloby pohonu
[v Hodnota z plipojeného cidla

Typ pfipojeného Eidla

| Ddperovp snimaé Ni1000 -wW100=1617 (€] = | | | |Odporovy srimaé PHO00-w100=1385 () =
v Pohon 3 [ Pohon 4
S v &l [00000| - [00000|- (000| - (00| [00000] - {00000} -[000] - [000]
Fredawat hodnotu
[T Zpétna hodnota polohy pohonu B
[ Hodnota z pfipojeného Sidla [
[~ Povolit ignorowani chyby modulu W OF | X Zruit | ? Mépovida |

Obr. 3.1 SW nastaveni panelu

Na zakladé tohoto dialogu vygeneruje program Mosaic pro modul UC-1203 inicializacni
tabulku T. Tabulka obsahuje inicializaCni data, ktera budou do modulu automaticky zapsana pfi

kazdém restartu systemu.

Pohon

Zaskrtnutim polozky PohonX se aktivuje obsluha specifikovaného pohonu.
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Sériové cislo

Do polozek se opiSe sériové Cislo uvedené na Stitku obsluhovaného pohonu. Jedna se o 4
skupiny Cisel oddélenych pomlckou.
Zpétna hodnota polohy pohonu

ZaSkrtnutim poliCka se aktivuje vycitani aktualni polohy pohonu. Tato poloha je pak
pfedavana ve vstupnich datech pohonu.

Hodnota z pfripojeného Cidla

Zaskrtnutim poli¢ka se v pohonu aktivuje obsluha pfipojeného Cidla a pfedavani namérené
hodnoty ve vstupnich datech pohonu.

Typ pripojeného cidla
V rozbalovacim seznamu se vybira typ pfipojeného Cidla k pohonu :

1.Ni1000 , Wi = 1.617 (E), rozsah -28°C .. 98°C
2.Ni1000 , W4 = 1.500 (U), rozsah -28°C .. 98°C
3.Pt1000 , W10 = 1.385 (E), rozsah -35°C .. 155°C
4.Pt1000 , Wi = 1.391 (U), rozsah -35°C .. 155°C
5.NTC termistor 12k / 25°C, rozsah -10°C .. 125°C
6.0becny odporovy snimac , rozsah 200 Q .. 50 kQ
7.napétovy snimac, rozsah 0 .. +10V

8.pasivni kontakt

V seznamu jsou nabizena vSechna podporovana Ccidla, ktera jsou pfipojitelna k Belimo
pohonim. Neé&které pohony vSak neumoznuji pfipojeni vSech vyjmenovanych cidel (vhodnost
cidla je nutno ovéfit v dokumentaci konkrétniho pohonu).

Pokud v dolni ¢&asti panelu Nastaveni modulu UC-1203 zaSkrtneme polozku Povolit
ignorovani chyby modulu, centralni jednotka nezastavi vykonavani uzivatelského programu ani
v pfipadé vyskytu fatalni chyby pfi vyméné dat stimto modulem, ale snazi se modul
reinicializovat a vymeénu dat obnovit. Aktualni stav modulu a platnost jeho dat Ize v PLC zjistit ze
stavové zény perifernino systému. Tuto funkci lze vyuZzit v pfipadech, kdy chceme udrzet v
chodu PLC i v pfipadé vypnuti napajeni periferniho modulu.

4. STRUKTURA PRENASENYCH DAT

Modul pro kazdy pfipojeny pohon poskytuje informaéni status STAT, aktualni polohu pohonu
BACK a v pripadé pfipojeného cidla k pohonu i hodnotu nactenou z ¢idla AIN. Do pohonu je
pfedavana zadana poloha pohonu PCT.

Polozky struktury maji pfidélena symbolicka jména, ktera zaCinaji vzdy znaky r1_px , kde x
je ¢islo odpovidajici nastavené adrese na otoéném prepinaci. Ve sloupci Uplny zépis je
uvedeno vzdy konkrétni symbolické jméno pro danou poloZzku. Pokud chceme data pouzit
v uzivatelském programu, pouzijeme bud toto symbolické jméno, nebo ve sloupci Alias
zapiSeme svoje symbolické jméno, které pak muzeme pouzivat. V zadném pripadé
nepouzivame absolutni operandy, protoze se mohou po novém piekladu uZivatelského
programu zmenit.
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Struktura pfedavanych dat je patrna z panelu Nastaveni V/V v prostfedi Mosaic (ikona ).

% Nastaveni ¥/¥ - Konfiguraci nelze ménit |:||E|rz|
IEC Ju oo &% i 10:9  S116=4a2 --
RMD O RM1 ]
0 UC—12l]3|
Struktura dat | Oplng zapis ‘T| Alas ‘T| Svorka ‘T| Ahs.!délka‘q Hodnota ‘T| Fixace‘-'| Poznamka
1M1 TUC1203_IM ri_p0_IN1
F-STAT :TUC1203 Stat rl_pO_IN1~5TAT $a200
ALARM :BOOL gl M1_pO_INT~STAT~ALARM 24800 1]
CHNG :BOOL gl M1_p0_INT~STAT~CHNG 2803 1]
ADAPT :BOOL gl M1_pO_INT~STAT ~ADAPT 2804 1]
ROQS :BOOL gl _pl_IN1-5TAT~RAS ExB0.7 1]
COM :EBOOL gl M1_pO_INT~STAT~COM A 1
MET :BOOL gl M_pO_INT~STATNET et i 1
BACK REAL &l r1_pO_IN1~BACK ExFa2 1]
AIN REAL el r1_pO_INT~AIN 2xFaE 0.544133
FINZ2 : TUC1203_IM ol r1_pl_IM2 230 /410
HIN3 : TUC1203_IM &l | rl_pl_IM3 E:100 410
HIN4  TUCI203_IM &l | r_pl_IM4 2410410
HINS : TUCT1203_IM &l | r1_p_IME 2420410
HING : TUC1203_IM &l | r1_pl_IME 2130410
HINF  TUC1203_IM &2 | A_pl_IN7 EZ=140/10
HINE : TUC1203_IM &l | rl_pl_IMa 2150410
FADT1 :TUC1205_0UT ri_p0_A0O1
PCT :REAL B r_p0_&01~PCT ErF16 1]
FAD2 :TUC1203_0UT B rl_p0_ 402 Er20/4 $00000000
MAD3Z :TUCI205_0UT Bi| r1_p0_ 403 Er2a 4 $00000000
MAD4 TUCI205_0UT B r1_p0_ 404 Er2a /4 $00000000
MADS : TUC1203_0UT Bt r1_p0_405 Era2i4 $00000000
MHADG : TUC1203_0UT Bi| r1_p0_&0F EvIE /4 $00000000
MAD7 :TUC1205_0UT B r1_p0_ 407 Er40 /4 $00000000
A0S : TUC1203_0UT [ 11_p0_A08 Zrad /4| $00000000 e
<im >
W 0K | X Zrit | ? Napovéda |

Obr. 4.1 Struktura dat modulu UC-1203

Struktura dat modulu je programem Mosaic automaticky generovana (podle panelu
Nastaveni V/V) do souboru HWconfig.ST.

VAR _GLOBAL
rl p0 IN1 AT %X80 : TUC1203 IN;
r1_pO_IN2 AT %$X90 : TUC1203_IN;
rl pO_IN3 AT %$X100 : TUC1203_IN;
rl p0_IN4 AT %X110 : TUC1203_IN;
rl _p0_IN5 AT %$X120 : TUC1203_IN;
rl p0_IN6 AT %X130 : TUC1203_IN;
rl pO_IN7 AT %X140 : TUC1203_IN;
rl pO_INS8 AT %X150 : TUC1203_IN;
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rl p0_ A0l AT %Y16é : TUC1203_OUT;
rl p0_AO2 AT %Y20 : TUC1203_OUT;
rl p0 AO3 AT %Y24 : TUC1203_OUT;
rl p0_A0O4 AT %Y28 : TUC1203_OUT;
rl p0_AO5 AT %Y32 : TUC1203_OUT;
rl p0_A06 AT %Y36 : TUC1203_OUT;
rl p0_A07 AT %Y40 : TUC1203_OUT;
rl p0_AO8 AT %Y44 : TUC1203_OUT;
END VAR

Vstupni data

| STAT | BACK | AIN |
STAT - status pohonu (16x typ bool)
| RS | - | - [ADAPT|CHNG]| - | - [|ALARM]
bit Ve .6 5 4 3 2 N .0
| NeT [ - [ - [ - [ - [ - [com [ - |
bit 15 14 13 A2 A1 10 9 8
ALARM - nadmeérné pouziti / zvétSeni drahy chodu / pretizeni
CHNG - pfestavovani polohy pohonu
ADAPT - synchronizace / adaptace / test prebéhu

RQS - pozadavek synchronizace pohonu (po vypadku napajeni)
COM - pohon komunikuje

NET - pohon je obsluhovan
BACK - zpétna hodnota polohy pohonu (typ real) (rozsah 0..100%)
AIN - hodnota z pfipojeného Cidla (typ real)

*Oteplota [°C] pro Cidla Ni1000 (rozsah -28°C .. 98°C)

*1teplota [°C] pro Cidla Pt1000 (rozsah -35°C .. 155°C)

*2teplota [°C] pro Cidla NTC12k )( rozsah -10°C .. 125°C)

*3napéti [V] pro aktivni €idla (rozsah 0-10V)

*4odpor [ Q] pro obecna odporova €idla (rozsah 200 Q - 50 kQ)
*5hodnota 0.0/1.0 pro rozepnuty/sepnuty externi spinac

Vystupni data

| PCT |

PCT - pozadovana hodnota polohy pohonu (typ real) (rozsah 0..100%)
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5. BALENIi, PREPRAVA, SKLADOVANI

Modul je balen podle vnitfniho baliciho pfedpisu do papirové krabice. Soucasti baleni je i tato
dokumentace. VnéjSi baleni se provadi podle rozsahu zakazky a zpusobu pfepravy do
prepravniho obalu opatfeného prepravnimi etiketami a ostatnimi udaji nutnymi pro pfepravu.

Pfeprava od vyrobce se provadi zpasobem dohodnutym pfi objednavani. Pfeprava vyrobku
vlastnimi prostfedky odbératele musi byt provadéna krytymi dopravnimi prostfedky, v poloze
uréené etiketou na obalu. Krabice musi byt uloZzena tak, aby nedoslo k samovolnému pohybu a
poskozeni vnéjSiho obalu.

Vyrobek nesmi byt bé&hem pfepravy a skladovani vystaven pfimému pusobeni
povétrnostnich vliva. Pfepravu je dovoleno provadét pfi teplotach -25 °C az 70 °C, relativni
vlhkosti 10 % az 95 % (nekondenzujici) a minimalnim atmosférickém tlaku vysSim nez 70 kPa.

Skladovani vyrobku je dovoleno jen v Cistych prostorach bez vodivého prachu, agresivnich
plynl a par. Nejvhodnéjsi skladovaci teplota je 20 °C.

6. MONTAZ

Zakladni modul se montuje do svislé polohy na U listu CSN EN 50022. Instalace sestavy
(zakladni modul a popf. periferni moduly) se provadi dle TXV 004 10.

7. DIAGNOSTIKA

Zakladni diagnosticky systém modulu je soucasti jeho standardniho programového vybaveni.
Je v Cinnosti od zapnuti napajeni modulu a pracuje nezavisle na uzivateli. Diagnostikované
chybové stavy modulu jsou uvedeny v TXV 004 10.

8 .UDRZBA

PFi dodrzeni v8eobecnych podminek pro instalaci nevyzaduje modul Zadnou udrzbu. Ukony,
pfi kterych je tfeba provést demontaz nékteré Casti modulu, se provadeéji vzdy pfi odpojeném
napajecim napéti.

Protoze modul obsahuje polovodi¢ové soucastky, je nutné piri manipulaci
se sejmutym krytem dodrzovat zasady pro praci se souc¢astkami citlivymi

‘t.\ na elektrostaticky naboj. Neni dovoleno se pfimo dotykat ploSnych spoju
bez ochrannych opatreni.

9. ZARUKA

Zaruéni a reklamacni podminky se Fidi Obchodnimi podminkami Teco a.s.

Upozornéni:

Pfed zapnutim systému musi byt splnény vSechny podminky této dokumentace. Systém
nesmi byt uveden do provozu, pokud neni ovéfeno a potvrzeno, Ze strojni zafizeni, jehoz
soucasti je systém Foxtrot, splfiuje pozadavky direktivy 89/392/CEE, pokud se na né vztahuje.

9 TXV 112 03




Zakladni dokumentace modulu UC-1203

Zmény dokumentace vyhrazeny.
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