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1. Pvod

1. BVOD

Programovatelné automaty TECOMAT FOXTROTty pf e

smotnosti modul &rni ho rozsSifeni. Spoj uj ikostia k v
modul arnich co do rozsSifitelnosti a variabilit"
Jsou urc¢eny prloogfiiizevninetjercizmeej Si cimyach!| aadwdedh
Jednotlivétéhnmawuj] yosyszavieny v plastovych ochr
na U |li8tu CSN EN 50022 .puliokvyatt obneuz |nzeeb esz preicmi |
CMOS soucastek.

Sestava PLC TECOMAT FOXTROT
Systémy TECOMAT FOXTROT jsnowdutl emi erkyt ez §k lobdrai

jednotku, komunikaéni kanaly, rlzné vstupy a Vv
disple;.

Periferni mmoldlud dnismmu kmodul u pfipojuji pomoci
mohou byt | edystémtul iTEE OMASTt iIFOXTROT r o zznoivsatnéén yt adke
jednotliveé moduly jovbdadamysthenpgcphiomogui a Set

Podrobnost.i o zakladnich modulech TECOMAT F
vystavby a i nsjtoauvedeng vpsiyisrttedmmue Pr ogramovatel né

FOXTROT TXV 004 10.01.

Z8kl adn?2 provozn?2 parametry

PLC TECOMAT FOXTROT jsou konstrukcné f‘FeSeny
kl adni parametry PLC uvadi tab. 1dnro talti vtyadbh jrsdd
uvedenyvpfi sl usSnych kapitol ach.

VS§echny moduly sestavy PLC FOXTROT | sadeemapat |

drtdkem pro osazeni modulu na U I|i8tu.

Sifky v3ech modul d sestavy jsou mmdygzradhygwmam
pi smenem M. Tato hodnota odpovida&a zpr anviicdnl ap r8vil
osazovanych na U |l i8tu. Sifka zakladnich modul
perifernich modul d odpovida hodnoly)dm Rov nméerbyo p1
nich moduld jsou uvedeny na obr.1.1 a obr.1. 2.
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT
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Obrl1.2 RozmDry modul T 1M
Tab. 1.1 Zakl adni parametr

Norma vyrobku C S NEN 61131-2:2005
(idt IEC 61131-2:2003)

TFrida ochrany elektrického I

( C SEN 61131-2:2005, idt IEC 61131-2:2003)

Druh zafizeni vestavneéeé

Stupen krEXB60529:199% iNt IEC 529:1989) IP10B

Ti votnost 10 let
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1. Pvod

Tab. 1.2 Provozni podminky

TFida vIivOQSN3208F edi nor mal ni

Rozsah provoznich tepl ot 0O °C at + 55

Povol ena teplota pfi pfrepr 48 25 °C at 70

Rel ativni vlIhkost vzduchu 10% at % 8ez kondenzace

Atmosferlcky tl ak min. 70 kPa (< 3000 m n. m.)

Stupen RESNSENN®R1131 2

PFepét’ova kat e-€&MN838420-Inst al I

Pracovni pol oha svi sl a

Druh provozu trvaly

Odol nost vuO0céi vibracim (si|10 at -Zfplithktda 0,075 mm

Fc dl e CSN-2BEN 60068 57 at 150y Hizl en

El ektromagneticka kompatib

Emise-CSN EN 55022 tfida B

Imunita tab. 16, CSN EN

Tab. 1. 3 Skl adovaci podminky

Skl adovaci suché ¢&isté prostory bemicvhodplvy
par kyselin po dobaérukyepfesahuj i

Skl adovaci |-25C at C+70ez nahlych teplotnich

Rel ati vni v |max. 80% bez kondenzace par

Tab. 1. 4 Pfrepravni podminky

Pfepravni plkryty dopravni prostfedek, dop
GUCinkidm desSté a snéhu

Prepravni t|-25C at CG-70

Perifern2z moduly
Vtab. 1.5 je uvedarn chy tnotdup éirpiplpC ab@¥TBO@PF irucc
Tab.1l5 Varianty perifernich modul 0 systému FOXTRC(

Typ Popis Obj ednac
UC-1203|pFf i poj eni -BWS&ro prikg Belimd P TXN 112 03
UC-1204|pFfi pojeni sbérnice Open Therm TXN 112 04
IB-1301 1(:2|’ tb;é]gr nich toksd ugdp Gv 2wt iVt, e lzn é TXN 113 01
0S-1401|(12 binédrnich tranzistorovych TXN 114 01
IR-1501 4 blngrn[ wysu[l,letyeIerfe Viako vstu TXN 115 01
8 rel éovych vystupu
8 analogovych vstupl prwnuidpoléd
IT-1601 rozsahy, pasivni odporové snil TXN11601
2 anal ogoveé unipolarni napéto
8 analogovych vstupO (bipol ari
IT-1602 | t er moc¢l anky, 16 bitd) TXN 116 02
2 anal ogové bipol d&rni napét ov ¢

6 TXV 004 12.01



Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

2. KOMUNI KALNC MODULY

2.1. MODUL UC-1203

Modul UC-1203 sl outi pro pfipojfemimyr é8guli anbn ipcohmoj
MP-B u s (firemni sbérnice firmy Bel i nbus pVMoidpud| |
8regul acnich pohond (pohongnyzdwvédolvygcmi cvha nik)u.ll «
Knékterym pohontdm je motno navic pfifipojit ext
modulemUC-1203 zpracovavano. Obsluha jednohms,tii po
obsl uha pdrearhli 8t r vsAPicicaob $I, 6z e p o apbknalc nji en rpu torga
stimto znac¢nym Casovym zpotdénim pocCitat.

Modul | e wragjajiemo znapajeciho napéti 24 nvé DdoCd
vnitinich obvodo.

Obr21 Peri fer n?2-12680 d u | ucC
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2. Ko mu

ni k al-mbéddulnu€-d208 y

Tab.2.1 Z a k | aatamétry modulu UC-1203

Typ modulu UC-1203
Napajeci napéti (SELV) 24V DC, +25%, -15%
Maxi mal ni pfikon 25W
Pfipojeni Sroubové pevneé

max.25mm’°vodi ¢e na

Galvanické oddél eni ne

MP-BUS UGroven high min. 11V, typ 15V, max. 18 V
MP-BUS Uroven | ow max. 2,5V

MP-BUS proud do zkratu max. 10 mA
PFfenosova rychl ost 1200 Bd

Struktura bytu 1 start, 8 data, 1 stop, no parity
Pfenos dat obousmérny, hal
Zaji Sténi pfPfenosu 16 bitovad chec
Pocet pfipojitelnych poh 8

Hmotnost 759

Rozméry 17,7 x 95,3 x 57,9 mm

Modul je osazen Sr oubovy mi svor kami pr o ma x3i na&Jorhu pr

Svorkovnice slouti pro pfipojeni komuni kacni

sbérni-Bus. MP

Vtab.2.2jeuvedenozapoj eni svor elO3Bmodul u UC

Tab.22 Zapojeni svor kel28i ¢ modul u UC

Al |TCL2+ syst émova sbérnice TCL2

A2 |TCL2- systémova sbérnice TCL2

A3 |GND zem modulu

Bl |+24V napajeni modul u

B2 |+24V napajeni modul u

B3 |GND zem modulu

Cl

C2 [N.C. nezapojeno

C3

D1 |24V ~+ MP-Bus-napajeni sbé«24V)ice (24V

D2 |GND1 MP-Bus-napaj eni sbéwr4Vv)ice (24V

D3 |MP MP-Bus - komunikace

Upozor né&mwior ky GND (A3 a B3) jsou vnithmaAaApeor
stejny zdroj j akwl ,proi gnadkll ad@ME&orcegnid3ddgp o j i
signal +24V ke svorce B1l. Svorky B2 (+
kvyvedeni napajeni pro dalsi modul y.
Pokud pounap&menik jiny zdroj, pak tento
nebo B2 (+24V) a B3 (GND). Ke svorce A3 (GND) prip
zadkl adniho modulu kvidali vyrovnani poten
Pokud je modulUC-1203 na konci ' inky TCL2Cenie. 1
To se provadi pomoci RKBWDn q arXeNc il -©Ol0e n
ho mezi svorky TCL2+ a TCL2-. Tent o zakon cC oCvaasctii Cplfeir
zadakl adniho modulu PLC TECOMAT FOXTROT.
je komuni kac¢ni Il inka TCL2 zakonc¢ena uvn

8 TXV 004 12.01



Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

VA /N Zakoncovaci ¢len
T o KB-0290

I

|

(XX RICIRIRIRI ) (R
Al A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 (4\-| & o
& 30 2
iss e "0
PLC Tecomat Foxtrot UC-1203

/ /

Obr22 PS2klad pSipojl2o8 kz Sroldauduz mC modu kP m s eDrzmik
TCL2 a bez propojen®ho nap8jen?z

211. PSipojen2 pohonT Bel i mo

Pfipojeni pohmodull UBE203Mose& provadi pomoci~/+troj
GND1, MP). Modul UC-1203 neposkytuje pro ovladané poho
napajeny vneéjsSim zdrojem (zdroji) 24V AC/ DC.
dél ky sbérnice, t por plof | eozgyi ev osdbi &6r0in i ncletBuménalepneme ves b é r
firemni dokumentaci firmy Beli mo.
/\/ Pohon Pohon Pohon
UC-1203
BELIMO MFT BELIMO MFT BELIMO MFT
iéa
r O =
)R = A R v = A R I o I P R v
i = 112[3]4]5 112[3]4]5 112[3]4]5
+24 VDC l l l l
GND ® ¢ ® ® ®
MP ® ® ® *——
| \ aRE
@ J 0+10V
Ni1000
Obr23 PSipojen2 po madalifJUCA20Bi mo K
Na Celnim panelu modulu jsou umisteény dveé inc
RUN sviti, rpéei mod#H@Aneobs|l uhuje pohony), pokud
vieti mu RUN (obsluhuje pohony). Pokud LED MP s

9 TXV 004 12.01



2 . Komuni k al-mbddulnhu€-d2038 y

indikuje poruchu komunikacesn é kt erym obsl uhovanym pohonem. P
probiha komgeimkapeheseyvbez zavad.

212. Data poskytovan820odul em UC

Perif er ni mad®WwIi3 Pe o katdy pfipojeny poh&MT,pos
aktual ni polBAGKua vpohopadeée pfiipopem@mw iCi dbdnd&t u
zC i dAINa Do pohonu je pfedavadn®CTt d®Gamakpoltahaart
zpaneluNast avewp?r ow/tW edi Mosailll. (obr.2.4) (ikona

L% Mastaveni ¥,/

Struktura dat |I:Ipln_|',l zapis ‘-'|.A.Iias *.'| Sworka *T[
=INT  TUCT1203_IM r_p0_IN1
= STAT . TUCTI203 Stat r_pO0_INT~STAT
ALARM :EBOOL ] M_pOLIMT~STAT ~ALARM
CHHG :EOOL gl _pO_IMT1~STAT~CHNG
ADAPT :EOOL sl r_plIMT1~STAT~ADAPT
RAOS :BOOL ] M_pLIM1~STAT~RAS
COM :BOOL ] r1_pO_IM1~STAT~COM
MET :EBOOL el r_pOUIM1~STAT~MET
BACK :REAL sl M_pOUIM1~BACK
AIN  REa&L el r1_pOUIM1-=&IN
HIN2  TUCI203 I el r_plIM2
HIN3  TUCT203_IM sl r_plIM3
HIN4  TUCT203_IM dl | r1_p0CIM4
EINS  TUC1203 M | r1_pIMG
HING : TUCT1203_IM & | ri_plIME
HINF  TUCT203_IM el | r1_p0IM7
HINE  TUCI203 M | r1_pIME
=ADT TUCI203 00T r_p0_AD1
PCT :REAL & r1_p0_a01~PCT
HAD2 TUCI203 00T & r1_p0 402
HADZ TUCI203 00T & r1_p0 403
HAD4 - TUCI203 00T B r1_p0_ 404
HADS  TUCT203 00T B r1_p0 405
MHADE :TUCI203 00T Bt r1_p0_ 408
HADT TUCI203 00T Bt r1_p0 407
HADE  TUCI203 00T B r1_p0 08
|

Obr.2.4  Struktura dat modulu UC-1203

10
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

Polotky struktury maji prfidélena syrlpo]|kdexk a |
je ¢islo odpovidajici nastavensoupai®peé 1é¢ @@/ 06O
deno vtdy konkrétni symbolické j méno pr outd-avnao u
tel ském programu, podtiicikeemg meEwnd ,t dliesz asppsbesnleo s v
symbolické | méno, kter é t prdkm mpift iepned ép orug g ovwatt i. v
operandy, pr ot onpveé ns ep inmeokhl coawdkug dud i prrad gerlamu  z méni t

Vstupn?z dat a

STAT - status pohonu (16x typ bool)
|l RS | 0 | 0o |ADAPT|CHNG| 0 | 0 [|ALARM|
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| NET| o0 | o | o | o | o |com| o0 |
bit 15 14 13 12 A1 .10 9 .8
ALARM -nadmérné pout i ti /| zi@&mnsdeni dr ahy
CHNG -pfestavovani polohy pohonu
ADAPT -synchroni zace | adaptace |/ test pfe
RQS -potadavek synchronizacedgppemhonu (po
COM - pohon komunikuje
NET -pohon je obsluhovan
BACK -zpétnada hodnota polohy pohonu (typ real)
AIN -hodnotazpf¥i pojeného ¢idla (typ real)
-teplota [°C] pro-£8dada NO®P800DQG) (rozsah
-teplota [°C] pesah-8bdadna P13DH00D0C]
-teplota [°C] pro €éldlat NAIC25°2&) (rozsah
-napéti [V] pro aktivni ¢idla (rozsah ©0
-odporM] pro obecn&d odpor Mad d&WdIka (rozsal
-hodnota 0.0 / 1.0 pro rpdzeagZnuty [/ sepni
Vistupn?2 dat a
PCT -potadovand hodnota polohy pohonu (typ r
213. I nicializace jednotlivlich -tk&3t ovich objektT
Periferni-1mo8udbs)fLhuje osm objektld ovladani p
Panel pr o nastaveni par amatnraG e mo d pluzlo jHOK e w T e
Konfigurace HW (obr.2.5).Vz 4| o xteer n2 |InaO pmoidsulluySném f adku Kk

ikonu .

11
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2.

Komuni k al-mbddulnhu€-d2038 y

ManazZer projektu

o dreza PLC: O L Pousit |
----- Typ pfipojeni: Mepfipojeno -
- Spolena nastaveni g ™ Wubwaiet konfig. zoubor PLC {" Konfiguraci nelze ménit
El Hw
Vb Fady PLC
L Foxtrot
Configurace HW =
{0 LS PLE - logické propojeni ;
- 5w Aihe iRl Centralni modul  Extemi | /0 moduly | Esterni CIB | Dperdtorské panely
[+ Prostiedi Adresa Typ modulu Jména Yerze Objednaci &izlo
- Dokumentace 0
1
2
3
4
5
B
7
5
3
I Fislusenstyi |
Obr.25 Konfigurace perifern2ch modul T
x
Pohon1-4 | Fohon 5- |
v Pohan 1 v Pohon 2
Sériové Eislo |00716] - [10017]-[128] - [053] Sériové dislo |00615| - [40380]-|142] - 139]
HY-bFT Excellent rotational actuator [new generation) bMP [we
Fredavat hodnotu Predavat hodnotu
v Zpétna hodnota polohy pohonu v Zpétna hodnota polohy pobonu
v Hodnata z pripojeného Sidla v Hodnata z piipojenéha didla
Typ pripojeného Sidla Typ pripojeného cidla
| Delporarvi snimag Mi1000-w100=1617 (€] =] | | [Odporowy snimaé PHOOD-w100=1385 €] =
v Pohon 2
Seovédisle 0 |0 |0 ]-]o | Serovedisle (0 |=[0 |0 <0 |
Fredawat hodnotu Fredawat hodnotwr
[T Zpétna hodnota palohy pohor [T Zpétna hodnota poloby pobicnu
[~ Hodnata z plipojeného cidla [T Hodnota z pripajeného éidla
Tvp pripojeneho cidla Typ pripojeneho cidla
| Ddporarvi snimag PHO00-w100=1385 (€] =] | | |Odporowy snimaz PHOOD-w100=1.385 €] x|
[~ Povolit ignarovani chyby modulu \/ k. | x ZIuit | ? M apovéda
Obr.2.6  Konfigurace modulu UC-1203

12
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

Vyznam a motnost. nastaveni jednotlivych pol o

Pohon n
ZaSkrtnutim polotky se aktivuje obsluha speci

S®riov® | 2sl o

Do polotek se opiSe sérioveé Cislo uvedené na
skupiny Cisel oddélenych poml ¢kou.

ZphDtn8 hodnota polohy pohonu

ZasSkrtnluitd kna poe aktivuje vycitéani aktudl nd p o
vana ve vstupnich datech pohonu.

Hodnotazp Si poj en®ho | i dl a

ZaSkrtnuti m ppdloinluk aakste vwj e obsluha pfipojeneé
hodnoty ve vstihgwumi ch datech po

Typ pSipojen®ho |idla
Vrozbal ovacim seznamu se vypddnoua typ pfipojeneé
Ni1000, Wigo = 1.617 (E),rozsah-28 at 98° C
Ni1000, W1go = 1.500 (U), rozsah-28 at 98°C
Pt1000, W1po = 1.385 (E),rozsah-35 at 155°C
Pt1000, W1p = 1.391 (U),rozsah-35 at 155°C

NTC termistor 121k0 /at251°2C5° G ozsah

= =8 -4_-a_-8_-9_-4a_-23

obecny odporovy sWama® kozsah 200

napétovy snimac¢, rozsah 0 at +10V

pasivni kontakt

Vseznamu jsou nabizena vSechna podporpohenainmda ¢
Beli mo . Nékteré pohony vS8ak neumotnuji pfFipojeni
j e nut ndadokwénreintt aw i konkrétniho pohonu) .

Pokud vdol ni ¢ as Nia s tpaaween 2u  ml@@Bud auS KUE€ ne me Powolitl ot |
i gnorovs8§n?2 ¢ hyley tdnéditwkiau jneezast avi vykonéamwéami u
vpfipadé vyskytu fatal nii mthy bnyo dpfl ie my y daBreécischatt |
|l izovat a vyménu dat obnovit. Aktualni stav mo
periferni ho syst ému. Tut opfiupkdech _zekdyucthbdy €iCei u d
vpfipwypnuti napajeni periferniho modul u.

13 TXV 004 12.01



2 . Komuni k al-mbddulnhu€-dao4 y

2.2. MODUL UC-1204

ModulUC-1204 sl out i pro pfipojeni zafizeni (-kotl
lem OpenTherm k PLC TECOMAT FOXTROT. Moduljeur ¢ e n kto-p*opionitn“t pr op o]
umotnuje pfipojit jedno Od204wWwdtupujiem OpeaThdrnz lomuni: Mo

kaci jako master (Fidici jednotka), pfipojené
zafizeni podlecikfoinkpalceet nOp esnpTherm (v. 2. 2) oznac
(OT/ +) i podle zakladni specifika€e oznacovanté
Modul |j e wragjajiemo znapajeciho napeéti 24 nvé DoCq
vnitinich obvod.

\GN‘

Obr.2.7 Peri f er n2 h20d4 ul ucC

Tab.2.3 Zakl adni paramd208y modul u UC

Typ modulu UC-1204

Napajeci napéti (SELV) 24V DC, +25%, —15%

Maxi mal ni pfikon 0,4W

Typ ochrany napajeni vratna el ektr onDCc

Pfipojeni Sroubové pevné
max.25mm?’vodi €e na ¢

Galvanické oddél eni ne

Rozhrani OpenTher m 1

Hmotnost 55¢

Rozméry 17,7 x 95,3 x 57,9 mm

14 TXV 004 12.01



Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

Modul je osazen Sr oubovy mi svor kami pr o ma x4i na&Jorkui pr
Svorkovnice slouti pro pfipojemii roduwlndi kac¢ mpir o
Ssbérnice OpenTher m.

Vtab. 2.4 je uvedeno za{fi2ad4.eni svorek modulu UC

Tab24 Zapojeni svor kel0di ¢ modul u UC

Al |[TCL2+ syst émova sbérnice TCL2
A2 |TCL2- syst émova sbérnice TCL2
A3 |GND zem modulu
Bl |+24V napajeni modul u
B2 |+24V napajeni modul u
B3 |GND zem modulu
C1
C2 [N.C. nezapojeno
C3
D1 |OT1 sbérnice OpenTherm
D2 |0OT2 sbérnice OpenTher m
D3 |N.C. nezapojeno
Upozor né&wiorky GND (A3 a B3) jsou vnithrapPhapeor
stejny zdrogakljakmi pmodul , si gsvarte AGAD p
signal +24V ke svorce B1l. Svorky B2 (+
kvyvedeni napajeni pro dalsi modul y.
Pokud pounap&menik jiny zdroj, pak tento
nebo B2 (+24V) a B3 (GND). Ke svorce A3 ( GNI
zakl adniho modulu kvili vyrovnani poten
Pokud je modulUC-1204 na Kkonci |l inky TCLZ2§ernie. 1
To se provadi pomoci DRKOON qorvXaNc ilHD®R -©l0gn
ho mezi svorky TCL2+ a TCL2-. Tent o zakon ¢ ofvaasctii Cplfeir
zadakl adniho modulu PLC TECOMAT FOXTROT.
je komuni kac¢ni Il inka TCL2 zakonc¢ena uvn
A A Zakon&ovaci ¢len
Lo o KB-0290
L ]
\\/ \\/
T - J
I 1 [imni e —
CIRICIRIENKYRICIX) (RURUX)
Al A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 £ a
R 3 3 3
88% % =
PLC Tecomat Foxtrot UC-1204

/ /

Obr28 PS2klad pSi pojl204 kz §rkoldaud ruz miCe mozdaukloun | e oe2 m s
TCL2 a bez propojen®ho nap8jen?
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2 . Komuni k al-mbddulnhu€-dao4 y

221. PSipojen? zaS2zen? OpenTherm

Pfipojienéniza®Ope mddhlewWGsl 204 se provadi pomoci S
Sbérnice OpenTherm je oboupolaritni, nezéaleti
UC-1204 Kotel UT
I ANO) ,
O O z Rozhrani OpenTherm
IR
e 1]2
//f\\ n
i ]

Obr29 PSipojen2 zaS?2 zmeoduhUO@4n Ther m K

Na ¢C¢elnim panelu modul wmc¢jnd ol EIDmi sRtUANn ya dO/Té iPnoc
RUN sviti,ré¢ti moddALY (neobsluhuje pfFfipojené z

modul vr et i mu RUN (obsl uhuje pfipojeneé zatfizeni
signalizuje ©provoz nareOipren TIOpemTsdEmniPtius v p
signalizuje proedz mua Oplea@amThmiecim Lite

Mi ni m§l n2 mnogina zpr8v protokolu OpenTherm

Apli kac¢ni vrstva OpenTherm protokolu definuje
Zt ohoto mnotze vé Zr @wupovi nnych, které musi

sbérnici OpenTher m. Zbytek zpréadv je nepovinnyc
vyrobci . Mnotina povinnych 6 napida&wdujeée cpra apiuil &
zpvéadje uveden v dokumentaci konkrétnich zafizel
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

Tab.25 Mi ni mal ni mnotina zprédv protokolu OpenTher
Tiri|Data| Typ |[Vyznam zpravy |Rozsah / vyznam bi
ID |[zpr &
1 0 ¢ t e [HB : Master status (control) O-vytapeéni
A -TUuvV
2-chl azeni
3-kompenzace venkov
4-2. vytéapéci okru
LB : Slave status O—-indi kace chybov§é
A-vytapéni
2-TuVv
.3 — stav plamene
A4-chl azeni
5-2. vytapéci okr
6 — indikace diagnostiky
1 1 zapinastaveni téadajrozsah 0O, &t °€10
2 3 ¢ t e |HB : konfigurace slave .0-TuVv
Ad-typ Ffizeni (spoj
2-chl azeni
3-typ TUV (pfimeélz
4 - Master Low-off &f i zeni ¢
b5-2 vytapeéci okru
LB : ¢l enské ¢&lrozsah 0 at 255
8 14 zapinastaveni maxifjfrozsah 0 at 100, 0
modulace
4 17 Cteljlaktualni hodnojrozsah 0 at 100, . (
modulace
4 25 Ctelvystupni tepl ojrozsah-40, 0 at +127,0
HB-hornich 8 bitl dat
LB-dol nich 8 bitd dat
TUV-t epultdi t kova voda

222. Data poskytovan820mmodul em UC

Modul poskytuj e i nf ormace 0 stavu komuni kace a p
penTher m. Str ukt paneu Ndhestt ajvengradis/tnfae i Mosai ¢ (
10]),

Polotky struktury maji pridélena syrlpo]|kdexka |
je Cislo odpovidajici nastavené adbrpdsne jeayque-tso ¢ n
no vtdy konkrétni symbolické |jméno pr o uda noau ed
ském progr amu, pout iljiecnkeé bjundé ntoo, t orlesbyom pvoeS esmeo uspv
symbolické |j méno, kter é t prddkm muit iepned ép orudg g ovwatt i. v
operandy, pr ot onpveé ns ep ineokhlcaskug dud i prrad ggerlamu z méni t
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2.

Komuni k al-mbddulnhu€-dao4 y

3% Mastaweni ¥,

IEC &n ob ob DEC EXP HEX BIN STR i}

RMD O F"-“|
0 uc-1zu4|
Struktura dat |I:Iplnjl zapis ‘T|A.Iias ‘-'|5vurka ‘-'[
SIND : TUCT204_IM r1_pO_IND
= STAT : TUC1204_Stat r1_pO_IND~STAT
LITE :BOOL & r1_pO_INO“STAT~LITE
COMERR :BOOL & 11_p0_INO“STAT~COMERR
ACN :BOOL & 1_pO_INO~STAT~ACH
MSG_TYPE :USINT & r_pO_INO“MSG_TYPE
DATA_ID : USINT & _p0_INO~DATA_ID
DATA_VAL : UINT & 1_p0_INO~DATA VAL
E0UTO : TUC1204_0UT r1_p0_DUTO
= CONT : TUC1204_Cort r1_p0_DUTO~CONT
ACN :BOOL [ rl_p0_0UTO COMT~ACN
MSG_TYPE :USINT [ rl_p0_DUTOMSG_TYPE
DATA_ID : USINT [ rl_p0_OUTO~DATA_ID
DATA_VAL : UINT [ r1_p0_OUTOVDATA_ WAL
<] |
Obr.2.10 Struktura dat modulu UC-1204
Vstupn?2 dat a
STAT - status komunikace (8x typ bool)
| ACN [COMERR| LITE| 0o | o | o | o | o |
bit v .6 .5 4 3 2 A .0
ACN -alternace pftij mu, prfi nove pfijate
bitu. (zafizeni Opnenvdihoe 20rdo @8@Qpmswd d &
pif eti vyzvy)
COMERR - poruchakomuni kace na sbérnici OpenTherr
LITE -modulvr et i mu Lite
MSG_TYPE -typ zpravy, dle specifikace protokadl u C
ni 3 bity)
100-potvrzeni cohbémnzedadat OpenACKer m ( READ
101-potvr zeni zzZgfiisaue diatOpdeon AR r m ( WRI TE
110-nepl at na dabDATA)( | NVALI D
111-neznamy identi fi k@ADAID) dat ( UNKNOWN
DATA _ID -identifikator dat, dle specifikace prot
DATA VAL -datoveée teél o zifkacd protakoludpenTherm @yp word, [Lo, Hi]).
Komuni kovand data ve formatu Opedhdrmier ano
PLC automaticky konvgretdmwd&rkyacma [OyAa° Ch
Ostatni datové formaty OpenTherm konver
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

Vistupn2 dat a

CONT -fizeni komuni kace (8x typ bool)
lAcN| o | o | o | o [ o | o | o |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
ACN -alternace vysil ani ,akpcfeip tzonvéanné tbhiotdon oc
vystupni ch d adynanjioe protdkeudGpemTherm je doporu-
ceno vysil atrastmRs)i mal né

MSG TYPE -typ zpravy, dl e specifikace protokadl u C
ni 3 bity)
000-Cteni Adafti zeni OpenDATRAAr m ( READ
00l-zapis dat do zafizeDATAOpenTher m ( WRI
010-nepl atna dabATA( I NVALI D
Oll-rezervovano pro pozdeéjsSi vyutitidi

DATA _ID -identifikator dat, dle specifikace prot

DATA VAL -datoveée teél o zifkacd protakoludpenTherm @yp word, [Lo, Hi]).
Pro komuni kované zpr awyTshedat y, f\Be 8f-01 mé
notavpr o mée DATR VALmodul em i nterpromémwa@antyypa
(vi ednot kach [0, 1°C], [ 0, 1 %], atd.) a a
, 1 8.8". Ostatni dat ovwerftoaowsany rOgjesndrth e(r
napr . po;adovanoeddad zt eefpil zoet rui 7p2F, BATE VALd 0 ¢

se zapiSe hodnota 725 a modul pri vys|l

datového formatu OpenTherm ,f8.8“).

2.2.3. Inicializace modulu UC-1204

Panel pr o nastaveni par ameatnrad e mo d pluzo jHBK fe v T e
Konfigurace HW (obr.2.11). Vz a | oExteer n2 | & pnoidullySném F adku
na ikonu .
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2 . Komuni k al-mbddulnhu€-dao4 y

o Adresa PLE: 0 ;!1. Pousit |

i Typ pipojeni: Mepfipojeno =
- Spoletng nastaven

- Hw

L Wibér fady PLC Foxdrot

1 ™+ Wybvafet konfig. soubor PLC ™ Konfiguraci nelze ménit

B onfigurace HWw

e Sit PLC - logické propojeni — . . . .

" S Centrélni modul — Externi 140 maduly | Extemi CIB | Operatorské panel_l,ll

& Prostfedi Ldresa Typ rncdulu Jména Yerze Objednaci islo
- Dokumentace

oM m = s =S

% Fiizlugenshi |

Obr.2.11 Konfi gurace perifern2ch modul T

Nastaveni modulu UC-1204 x|

= OpenTherm Lite [OT 2
* OpenTherm Plus [OT A+)

[T Povaolit ignorovani chyby modulu

X Znit | ? Napovéda

Obr.2.12 Konfigurace modulu UC-1204

Oznacenim OpenThermmPys se aktivuje obsl
OpenTherm Pl usol o®gepldemLliterbude modul UC-1 2 0

obsluhovatvr et i mu OpenTherm Lite.
Pokud napanelu Nast avenz 204zud 3k rUtChemePopollottku gnor ov

a rpeftiipnouj
f

uh
4 pfipojenté

modulu, centralni jednotka nezastamianwpkopadénivys
fatalni chyby tpiftmt ooymeEdel em,t daalle rsenantiicisad i mo v a
obnovit. Aktualni stav moRWLC uzjai ptliatt ndes t stj @ahov
systému. Tuto fpuiikpcadaddwghlree vyamd tud/rt et v wyhprdwt iF
napajeni periferniho modul u.
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

3. MODULY BI NCRNECH VSTUPS
3.1. MODUL I1B-1301
Periferntl3molduwlbslaBhuj e 12 binarnich vst upB
mohou byt poutity jako bétnéppipaonci vatepyVae
galvanicky ModdE|l ¢eé mappfeehoznapédjeciho napeti
galvanicky oddélené od vnitinich obvodi.
A1 A2 A3 Ad A5 A6 A7 A8 A9
CORCIRCINCICIRCINCINC IR
TC LINE 24V DC DIGITAL INPUTS
@ O e 0@
RUN BLK
34056
2 7
1 8
0 9
ADR
1B-1804
0000 Q®@0O®®
% DIGITAL INPUTS
JHNNNEHE
CIRCIRCIRCICIRCIRC IO IO
Obr3.1 Per i f er nz2130inodul | B
Tab.3.1 Zakl adni paramBolry modul u | B
Typ modulu IB-1301
Napajeci napeéeti (SELV) 24V DC, +25%, —15%
Il nterni jisteéeni ne
Maxi mal ni pfikon 25W

Pfipojeni

Gal vani cké oddoédl evnnii tnfanpiéag
Pocdet vstupd
z toho volitlelpmré& iinarcrei

Rozméry

max.2,5mm?>vodi ¢ e

Sroubové

ne
12
4

53 x 95 x 65 mm

pevneé
na

21
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3. Moduly bin8modal¢Brl30Lst up T

Vtab. 3.2 je uvedeno zal3@j eni svorek modulu | B
Tab.3.2 Zapojeni svorkovni3@gl A a B modul u | B
Al |TCL2+ syst émova sbérnice TCL2

A2 |TCL2- systeémova sbérnice TCL2Z2

A3 |GND zem modulu

A4 | +24V napéjenl

A5 |[COM1 spol eé¢ny vodiDi3 vstupl DI O

A6 |DIO bindrni vstup DI O

A7 |DI1 binarni vstup DI 1

A8 |DI2 binarni vstup DI 2

A9 |DI3 bindrni vstup DI 3

Bl [COM2 spole¢ny vodiDillvstupl DI 4

B2 [Dl4 binarni vstup DI 4

B3 |DI5 bindrni wvstup DI S5

B4 [DI6 binarni6vstup DI

B5 |DI7 bindrni vstup DI 7

B6 |DI8 bindrni wvstup DI 8

B7 |DI9 bindarni vstup DI 9

B8 |DI10 bindrni wvstup DI 10

B9 |DI1l binarni vstup DI 11

311. Bing8§rn2 vstupy

~

Binarni vstpuipiyp osjleonuit idvkoust avovych PRC. daidakdni i
modulIB-1301 obsahuje 12 bibDIAXxhicHYstvspgwpijisdu Ogal v
vnitinich obvodl PLC. Vybuzeni (s e mutpif)i sV 1S un
di ody. Vstupy jsou uspoféadany dpounskspuplse B

DIO-DI 3, ve druhé skupDlInlél .p akp ovlsetcunpay sDviodr k a at d.
plus, tak i minus. Vstupy DIO-D1 3 | ze nagwako pebuUptlvpliriop ad & avce;
tyto alternativni funlkde tjesmé \yatkwpyi sasauhdsnée
Vstupy DIO - DI 3 umotAuj i zapnout funkci zachyt-avan
dl utuje zvolenou Uroven €E&yYyuppPhddh oz asjiigmntdil mee att €
ojednotlivy pulz na vstupu, krats8i net doba cyl
Poznadmka&okud je na nékterém vstupu aktivavwana

nesmi byt soufasné zapnut obj ekt citac

kt éto situaci dojde, je funkctckyxymutayt av
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

L

Tab.3.3 Zakl adni parametry birmd8dnich vstupd modul
Typ modulu IB-1301
Pocdet vstupd 12
Pocdet vstupl ve skupi 4+8
Gal vanickeé oddél eni d ano
Diagnostika signalizace vybuzene
Spol ec¢ny vodi ¢ minus / plus
Vstupni napéti
pro log.0 (UL) max. +5V DC

min. -5V DC
pro log.1 (UH) min. +15V DC

typ. +24 vV DC

max. +30 V DC
Vstupni proud pfi | od typ. 10 mA (DIO - DI3)

typ. 5 mA (D14 - DI11)
Zpot deéog.0naipg.l 5 pus -DIBI O

5ms (Dl4 - DI11)
Zpot déog.lnaing.0 5 pus -DIBI O

5ms (DI4 - DI11)
Mi ni malni Sifka zachy 50 pups
Bi narni vstupy jsou pwyvedenDl Glal A vdrNPWTS.c hB
maticky naznacdeno pfipojeni spinacht.
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3.

Modul vy

bi n§modal¢BR130L st up T

e

CN=
) I3
) I3
G|z
69 i
) &
) ks
)|z
(02))5

=

(=]

=
o

o | @
(=] o

GND
COM1

TCL2-

—TCL2+
O+24V

C LINE

N

4 V DI DIGITAL INPUTS

@ O @00 e
RUN BLK

3406

2 7

@

0 9

ADR

[B-1301

0000000

DIGITAL INPUTS ‘

| B

Cit

Obr32 Typickl pS2kl ad piSn Sror2em 2v sstpl8RIh Tmokd u | u

312. L2tal e

Binadrni v-®1 3py zBl outit | akdi svpsdaipcyi pjrsoo & idvaa

které mohounpkaetbkat reti mech (jednosmérny

| RC) . Katdy objekt C¢itace st aonljaeldtn éC ivtyaudé viaad
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

vaj i v§encuhnoy ainti yw ia wvzsatcuhpyyt &(
peritody pidéepddahghobpe&tunuc)

ut i
eni
onkce jsdu @stupylDiOe Dh 8t isw i ic
j so

IpfFi poutiti pr aoné poutite
binarni. Vstupy bhovgivmdpali nBl 6VOAKYI NPUTS.
Elektrické parametrytadtBpB, | Sasouvuabpanpgmatp
ret i mb.3.5v
Tab.34 Casové paywametupl CFBAEHU modul u | B
Typ modulu | IB-1301
L2tal ov® regi my:
Vstupni kmitocet 5 kHz
Sifka pul zu min. 50 pus
Zpot deéog.0naipg.l 5 pus
Zpot déog.lnaing.0 5 us
Rozsah registrld 0 at 4 294 967 29
|l nkrement 81 n2 :sn2male (1 RC)
Frekvence symetrickeého 1,25 kHz
Maxi malni rychlost odn 5000 inkrementd / s
Sifka pulzu (V, G, NI, min. 50 pus
Zpot deéog.0naipg.l 5 pus
Zpot dédog.lnaing.0 5 us
Rozsah registrld 0O at 4 29 967 29
MNDSend®l ky pul zu, mRSen2? periody a f§zov®h(
Vstupni kmitocet 0,1 a t5000 Hz
Sifka pul zu 50 at 10 000 00
Tab.35 Pifehled retimli ¢itacit
Regim | 2tale Objekt | 2tal|Objekt |
si g DIO DI1 DI2 DI3 DI2 DI3
Jeden jednosmérny UP - - - UP -
Dva jednosmérné ¢Ci UP UPB - - UP UPB
Obousmérny ¢itac UP DOWN - - UP DOWN
Citad zenim smér u CLK DIR - - CLK DIR
Zakl &RECni V G - - \Y G
Obousmérnywudiovadig UP DOWN | CLR CAP - -
a zachycenim
Cit ad zseni m nsumhéorvua n CLK DIR CLR | CAP - -
a zachycenim
| RC s nulovanim a V G NI MD - -
Méfeni dél ky pulzyza chodu v oDIOtD&lI - -
Méfeni periody a f perioda: - -
(obé& funkce pfFfepi|lza chodu v oDIDtD&lI
fazovy posur - -
meéfen mezi DI
Prehled zkratek jednotlivych signéal 0:
UP -vstup pulzO@ pro inkrementaci ¢itace
UPB -vstup pulz3d pro inkrementaci ¢itace B

DOWN-vstup pul zOi pro dekrementaci <¢itace

CLK -vstup pulzOd pro ¢itact
DIR -smér <Ccitace

CLR -nul ovéani <¢itace

CAP -zachyceni hodnoty Ccitace
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3. Moduly bin8modal¢Brl30Lst up T

V -prvni stopa | RC
G -druhda stopa | RC
NI -nul ovy pulz |1 RC
MD -méfici dotyk
Jak vyplayov.83 .5, oba objekty Citrtacghém&loombi bati
pokud prvni obj ekttupvwy uli& da pb pBVvVNiCch re
Y

te( 5
Il 3, je druhy
ededsméu ok ¢i
nuR&€vaeboalzachy

3

L

vyutiva Sechny vstupy DIO at D
Podl e konfi gur adcies ptozk ¢ ma rmgé Kj
2j ednoduché obousmérneée cCitaceée/

ob
t a

Retimy méieni délky pulzu a méfeni periody
periodickeé signaly. Tato méfeni jsou totniétnizmt
procesoru periferi e emndhénbtkoi.ylgiégomypa j@diminosana t ak,
vysl edna hodnota méfeni peslzd drkiaos n ansymmirh (0 apaucl @z
Pfedpokl add se tedy, te detekovany usiCgn@lu mplee
Absolutni chyba & earie dileutmuajxi.ci se dobou cykl u
Funkce jednotlivych reti mkKiap.s3.u4.p oWsrtomyg u gpiotp
stejné jako bétné vstupy podle obr. 3.d2y. pNa pmh
snimacu polohy | RC.
IRC1 IRC2
+ - ||+ vV -
+

A1l A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9

G I T OO

[a)

o

(=)

& @
[a] [a]
DIGITAL INPUTS

TCL2-

—TCL2+

C LINE

Obr33 PS2klad pSipojen2 dvou sn2malT polohy I RC
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IRC
- % G

-
Yy %

meér i
dotyk

A2

A3

Ad

A5

A6 A7

A8

A9

G OO O )

Obr.3.4

3.1.3. Dat a

Per i f er ni-130%h abkytuje ihnfmace ovst upech.
Nast avewp?r o6/t ed i

Pol ot ky
cislo
vtdy
ském progr &me,
symbolické |
operandy,

j e
n o

PS2kl ad

Yapl n®h o

poskytovan8&0modul em | B

struktury
odpovidajici
konkr étni

mén o,

imak a
nastavené
j méno

symbol i cké
buduttidji @ key mimeé n o,

pSipojen?2

Mosailll) (obr . 3.
jpmméma&,| ekhibe sy rips kdarxa | i

aBip lersTe jenSmuéost o ¢
pr o uda nocaut efd
Almdzoa pvieS esnmeo uspv
kter é t prdkm muit iepned ép orug g ovatt i. v

pr ot onbveé ns ep Freokhl casdkug dud i prrad gerla mu zmeéni t

sn2Zmal e pol ohy

5) (i kona
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3. Moduly bin8modal¢Brl30Lst up T

4% Mastaveni ¥,

IEC &n o5 o5 DEC EXP HEX BIN STR i}

¢

RMD O HH1|
0 IB-13“1|1 IR-1501 | 2 05-1401 |
Struktura dat |I:Iplnjl zapis *T|A.Iias *.I| Svorka
=01 : TEIN_1201 r1_p0_DI
DIO : BOOL & 11_p0_DI~DID 2
DIl : BOOL & r1_p0_DI~DI1 43
DI2 :BOOL & 1_p0_DI~DI2 ¥
DI3 : BOOL & 1_p0_DI~DI3 45
DI4 : BOOL & 1_p0_DI~DI4 A6
DIS : BOOL & 1_p0_DI~DIS 47
DI6 : BOOL & r1_p0_DI"DIE 48
DI7 :BOOL & r1_p0_DI~DI7 49
DI8 : BOOL & r1_p0_DI~DIS 412
DIS : BOOL &l r1_p0_DI~DI9 413
D0 BOOL &l r1_p0 DI~DI10 414
DI11 :BOOL &l r1_p0_DI~DI1 415
EDIPW : TEIN_4DIPwW r1_p0_DIPW
DIO : BOOL & 11_p0_DIP%w~DID 2
DIl : BOOL & 1_p0_DIPw~DI1 43
DI2 :BOOL & 11_p0_DIPw~DI2 ¥
DI3 : BOOL & r1_p0_DIP%w~DI3 45
ZICNT_IN1 : TCHTF_IN r1_p0_CNT_IN1
SCNT : LINT & 1_pO_CMT_INT~5CNT
VALA - UDINT & r1_p0_CNT_INT-VALA
VALB : UDINT & r1_pl CNT_INT~VALE
FCNT_IN2 : TCHTF_IN & r1_pl CNT_INZ
ECNT_OUTT : TCNTF_OUT r1_p0_CNT_DUT1
CCNT : LINT [ A_pO_CNT_OUT1~CONT
SET :UDINT [ 1_p0_CNT_OUT1~SET
FCNT_OUTZ :TCNTF_OUT  [S r1_p0_CHT_DUT2
KN
Obr.3.5 Struktura dat modulu 1B-1301
Vstupn? dat a
DI -binarni hodnoty vstupl0 (16x typ bool)
| D7 | b6 | D5 | D4 | DI3 | D2 | D1 | DIO |
bit g .6 5 A4 3 2 A .0
| o | o | o | o | pbu | b | b9 | b8 |
bit 15 14 13 12 A1 .10 9 .8
DIO-DI3-bi narni vstupy poutitelné i pro

DI4-Dlll1-st andardni binarni vstupy
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DIP -bindrni hodnetykest kp@tkych pulz_(d (16x
| o | o | o | o | pbP3 | DP2| DP1L | DIPO |
bit 7 6 5 4 3 2 1 .0
L o [ o [ o [ o [ o [ o | o | o |
bit 15 14 13 12 11 10 9 8

DIPO-DIP3-hodnoty DMsBDIdisuimél ym prodloutenim v
do otoc¢ky (detekce kratkych pul z0)

CNT_IN1 -objekt vstuplO CTCNT&dN 1 (struktur a
CNT_IN1~SCNT-st avové slovo citace 1 (16x typ bool)
| o | o | o | EPS | EMD | ENIl | EG | EV |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o | o | o |EpsB|] 0o | o | o0 | EVB |
bit 15 14 A3 A2 A1 .10 .9 .8
EV -1-pfiznak aktivni hrany na DI O (podl
EG -l-pfiznak aktivni hrany na DI1 (podl
ENI -1-pfiznak aktivni hrany na DI 2 (podl
EMD -1-pfiznak aktilvhi( phadalnegy rneat iDmu)
EPS -1-pfiznak dosateni pfFfedvolby
EVB -1-pfiznak aktivni hrany na DI1 (c¢ita
EPSB -1-pfiznak dosateni pfedvolby (c¢itac
CNT_INI~VALA-prvni vstupinnit ehropdrnecttaac e podl e reti mu CIi
-hodnottaac €i1 (Citac¢ a | RC)
-doba, kdy je vstup ve stavu log.1 (meéfre
-perioda nebo fazovy posun (méfeni perio
CNT_IN1~VALB-dr uhéd vstupinnt dopmet ace podle retimu ¢
-hodnota ¢itacde 1B (dvojice ¢itachn)
-zachycenéda hodnota (¢ita€¢ a | RC se zachyce
-doba, kdy je vstup ve stavu |l og.0 (meéefre
CNT_IN2 -objekt vstuplO CTCNT&dN 2 (struktur a
CNT_IN2~SCNT-st avové slovo cCitace 2 (16x typ bool)
| o | o | o | Erps| 0o | o | EG | EV |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o | o | o [EPsB|] O | o | 0 | EVB |
bit 15 14 A3 A2 A1 .10 .9 .8
EV -l1-pfiznak aktivni hrany na DI 2 (podlI
EG -l-pfiznak aktivni hrany na DI 3 (podl
EPS -1-pfiznak dosateni pfedvol by
EVB -1-pfiznak aktinanDIBrgcitac B)
EPSB -1-pfiznak dosateni pfedvolby (Citac
CNT_IN2~VALA-hodnota Ccitace 2 (typ udint)
CNT_IN2~VALB-hodnot a Ccitace 2tfpudindvoj ice <citacdu

Vistupn?2 dat a
CNT OUT1 -objekt vystupl TAONTRROW) 1 (struktur a
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CNT_OUT1~-CCNT-f idici slovo ¢itac¢e 1 (16x typ bool)
|

| o | FMD | MD | N | FC SET | RES | EN |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| INL | INOo | 0 | MOD | FCB | SETB | RESB | ENB |
bit 15 14 13 12 A1 .10 9 .8
EN -0-Citac¢ 1 stoji
1-¢itac¢ 1 ¢cité
RES -1-reset Cihaceydulaoyé&ni
SET -1-nastaveni CcitaS& 1 na hodnotu
FC -0-vol ny béh Citace 1
l-nul ovat <¢itac 1 ®&HBT dosateni hodnot
NI -l1-nul ovat ¢itac¢c 1 od signalu NI
MD -l1-povoleni zachytéavéani signéalu MD
FMD -0-nul ovat C¢cgnmnalculMDbd si
l-zachytit aktual niVABodn cti g néil tua VD 1
ENB -0-¢itac¢ 1B stoji
1-¢itac¢ 1B Cita
RESB -1-reset Citace 1B a jeho vynulovani
SETB -1-nastaveni CitacSET 1B na hodnotu
FCB -0-volny béh ¢itace 1B
l1-nul ovat <¢itac¢c 1B B8HIFI dosateni hodno
MOD -0-méfeni periody
1-méfeni f&dzového posunu
IN1-INO-vybér méfeného vstupu pro méfreni dé
00 - vstup DIO
01 - vstup DI1
10 - vstup DI2
11 - vstup DI3

CNT_OUT1~-SET-pfedvol ba ¢itace 1
CNT_ OUT2 -objekt vystupO TANTROW) 2 (struktur a
CNT_OUT2~CCNT-fidici slovo Citace 2 (16x typ bool)

| o | o | o | o | FC | SET | RES | EN |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o | o | o | o | FCB | SETB | RESB | ENB |
bit 15 A4 A3 A2 A1 10 .9 .8
EN -0-Citac¢ 2 stoji
1-Citac 2 ¢itaéa
RES -1-reset Ccitace 2 a jeho vynulovani
SET -1-nastaveni CitaS& 2 na hodnotu
FC -0-volny béh Citace 2
l-nul ovat C¢itac 2 ®&HBT dosateni hodnot
ENB -0-Citac¢ 2B stoji
1-Citac¢ 2B cita
RESB -1-reset Citace 2B a jeho vynulovani
SETB -1-nastaveni CitacSET22B na hodnotu
FCB -0-volny béh Citace 2B
l-nul ovat C¢itac 2B BHI2dosateni hodno
CNT_OUT2~SET-pf edvol ba citace 2
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Chovéani | eddantootvlyicvhy cohbj e kn dls |j ed pjoipsida nloawi t ol e.

314. I nicializace a chovgn2 jednot!| #{1%Llch datovlic

Perifernitl3mddwlbslaBhuje blok binarnich vstupd
Panel pro nastaveni par amatnrad e mo d pluzo jHOK e w T e
Konfigurace HW (obr.3.6). Vz 4| oBxteer n2 Ina0 pnfoidsulluySném F adku Kk
ikonu E.

ManazZer projektu

- Adresa PLC: 0 L Pousit |
- Typ pfipojeni: Mepfipojeno .
- Spaletna nastaveni § {* Mutvafet konfig. soubar PLC " Konfiguraci nelze ménit
= Huw
- Wibér fady PLC e
—— Foxirot gl
B K orfigLrace H." 5 el b
- 5it PLC - logické propojeni .
- S AIeKe Pl Centraini modul ~ Esterni /0 moduly
= Progtied Adresa Typ modulu Jrnéno Yerze Objednaci cisla
- Owladani PLC
- Preference
IR-1501 Tx=M 1150
- ol bewt, editaru ‘/
- Baryy tertovéhio editaru \/ 05-140 TN 114 01
- Zobrazeni zdroj. kadu relec | IT-1607 TN 116 01

- |nzpektar POL

- fonfigurace Hw soubor
- Doplhowvani kadu

[+- Dokumentace

Wl m M= — O

I Prizluganst |

Obr36 Konfigurace perifern2ch modul T

Bing8§rn2 wvstupy

Stav binarnich vstupli &Shsahwiecihr dmammaaptiii- pvas t
dech, tvestjupoyu poutity pro alternativni funkce
pro Citace).

Konfigurace binarnichlw8icegi fdkil D23 chaz). vZasdk
Zapnut?2 pSenosu biwmmotvrsitmae Tp iDd Mo @ @ kD n¥idcl em $vwsht uspt
do zAapisniku PLC. ZApéktenuwtSiemosgal thyi n.umog thd pne
pfrenos aktualnich stavl zbyvajici ¢tvefice vst
zaSkrtnuty, q@iyi i1ley sma hpdépkareiPiLCase neobjevi.
Pokudvdol ni Ccadastpaeral vld@ldca@aBkrit Be meopoll ot ki gno

chyby modulu, centralni jednotka nezast awmuanvwpki o npawaer
vyskytu fatalni chy byt @ f moad elmeé&smeéa tdillareémieiaizavat a
vyménu dat obnovi t. Aktual ni stav modulu a p
periferniho systému. plfuitpma dfewcnhk c ik dlyz ec hvcyeurtei tu dw
vpfiipwy@Enuti napajmoduluu peri ferniho

Na vstupech DIO at DI'3 | ze zapnout funkci z
zvIl ast . Zas kkrt §1tuk ® mp wlod yo yjaskatu vdig teankeo vf umyklkcé h oz a «
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pul zu pro pfFfislusSny vst udet ePkokwsnpylzeklaoA8ptEkk®& t n &8 h &
vstupu, je aktivovana funkce zachyceovarkaathka
zachyceni kratkého pulzu do | og. O. Pokud | e
pfislusny vstup je obsazen funkci C¢itace.
x|
Binami 10 | resim Zitace |
—povoleni detekce kratkich pulzd —polarta kratkjch pulzd
[T kratké pulzy jzou detekovany D10 [T DI0 jzou detekosvany kiatke pulzy do 1
[T krétké pulzy jzou detekovany DI [T DI jzou detekovany krétké pulzy do 1
[T krdtké pulzy jzou detekovany D12 [T DI2 jzou detekovany krdtke pulzy do 1
[T krdtké pulzy jzou detekovany D13 [T D13 jzou detekovany kidtke pulzy do 1
[ Zapruti pienozu bin, wstup D10 a2 DIF
[v Zapruti prenosu bin. wstupl D12 a2 DI
[T Povalit ignorowani chyby modulu \/ k. | x ZFriadit | 2 Népovida
Obr3.7 Konfigurace bin8rn2ch vstupT
Pokud méme vstupni signal, ktery se nachazi p
pul zy do | og. 0, které jsou kratsgi netocmajzedde |l XKi
ztraté téchto pulzid, pnétpifenddeBRyCppsoeamt abdg
pridchodu centralni jednodky deteklkou kecyvklkychZay
pak jsou na pfislusSném vstupu detekovany jeho
hodnota | og.pamétudrmoidusleu vat dos unedjabtl idosS i deon tprfael
ikdyt na vst upouk aumt igkeo szparsdea tv opét hodnota |1 o0og. 1
Totét plati analogicky pro vstupni signal, Kk 1
ném Kkratkeé pulazgpynede Idegekci kratkych pul z 1 p
hodnota |l og.1 na vstupu | e prodloul; a at do d
Stav vstupl se zapnutou det ekc iDIK tkych pul z
1
vstup DIn
0 0
pfrenos dat d‘o te ‘
centrdalni
jednotky
pfenesena dat a:
bit DI.n 1 1 1
bit DIP.n 1 0 1
Obr38 Funkce detekce kr8tklich pulzT do log. O
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t,- g 2 S klay, tp= doba cyklu PLC

1
vstup DIn
0
tp

pfrenos dat do te ‘
centralni
jednotky
pfenesena dat a:
bit DI.n 0 0 0
bit DIP.n 0 1 0

Obr39 Funkce detekce krg8tklTch pulzT do log. 1
t,-9g2 Sk a cpFuadbaayklu PLC

L2tal e

Modul IB-1301 obsahuje dva objekty ¢itacht, kter é
nastavit do nékoli ka eprionozldadecd\e rred dndil. i tTyd o d
skupinu pfedstavuji retimy vyutivajici vtdy dv
a DI 1, druhy objekt ¢citace poutivad vstupy DI 2
do | i bovanuntétdtoorekupiny, katjdynémitretprnucovat v
Skupinu zakladnich retimid objektl ¢itacld tvor
T Tadny ¢citac

fTJeden jednosmérny C¢itac

T Dva jednosmérné CcCitace

T Obousmérny ¢itac

T Citad zenim sméru

T Zakl dRECn i

Druhou skupdhbnjuekrtelt iéniGt a¢ld tvofi nasledujici re

T Obousmérny ¢ita¢ s nulovanim a zachycenim
T Citadizsenim sméru s nulovanim a zachycenim
TI1RC s nulovanim a zachycenim

T Méfeni dél ky pul zu

T Méfeni periody a fazoveho posunu

Tyto retimy vyutivajDl oWSarthDy 3 ctayflizev gtevpryans
objektu ¢itace. Druhy objekt je vitdyahkgPpagqitm
| 2t ebr.8.10).

Pro retimgrdaghéad&upiny | ze nastavit pol meitu
volbuvstup NI j e aktbude 8e jako nabétnéa hrana brat
stavu 1. Pokud zapneme volbu v st up NI jOe bBktdevme \y ako nabét
pfechod signalu ze stavu 1 do stavu 0. Totét p
Vnasl eduj i ciicchh soid sppoapvicS eme f unkci jednotlivyct
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Mastaveni modulu IB-1301 x|

Bindmi |0 reéim citace |

—redim citace 1 |'reiim citace 2

jeden jednozmémp Sitad "’I Idva jedniozmérmné Stade vI

% wztup Ml je akbivni v 0

= wstup M je aktivi « 1

o

watup kD je aktivni v 0

0 wstup MD je akbived v 1

[T Povalit ignorosean chyby modulu ‘/ aE | x Friadit | ? MNapovida

Obr.3.10 Konfigurace | 2talT

Jeden jednosmBRDrnl | 2¢tal

Objekt ¢itace obsahuje jeden |jednosVABA)vwyhavec i t a
ny citacim vstupem UP (DIirlomée8a@. DI 2) a pfedvo
Kdyt se na vstupu UP objevi nabétnédad hrana, ¢Ci
sevbhituEVobj evi l og.1 po dobu jednoho cyklu PLC |
Pokud je vysledny obbasadhémt piSBIhedmnéamhgyv cv ébitu sl o
PSse objevi l og.1 po dobu jednoho c yby.lPokudFd C |
souCadrndiwi mFEhaveabéen na | og. 1, madieclpsann@l
Pomoci fidiciho sl ova |(kiteEN)t,ak@&i toavd awdyan u lbcdvha t¢
bitu RES), nebo jeho obsah nastavit nahodnotuvpr omé®ETé nabét néd IBETana bi

SCNT-stavové slovo Citace
| o] o ] o [ pPs] o] o | o | EV ]
g .6 5 4 3 2 A .0
Lo [ o] o[ o] oo o] o]
15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
EV -1-pfiznak nabétné hrany na vstupu UP
PS -1-pfiznak dosateni pfedvol by
CCNT-Ffidici slovo Citace
| o ] o | o | o | FC | SET | RES | EN |
g 6 5 4 .3 2 A .0
Lo [ o[ o[ o] o ]o ] o] o]
15 14 13 A2 A1 .10 9 8
EN -0-¢itac¢ stoji
1-¢itac¢ c¢ita
RES -1-resetCitac¢e a jeho vynulovani
SET -1-nastaveni C¢citace nEThodnotu proménné
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FC -0-volny béh ¢itace

l1-nul ovadni C¢citace pfi ddocERteni hodnoty prom
Dva jednosmBDrn® | 2tale
Objekt C¢citace obsahuje dva jednos mévAlbAéa VBLB)Y acC e
vwbavené Citaci mi vstupy UP (DI O resp. DI 2) a

(pr o m&mETh &
Kdyt se na vstupu UP objevi nabétna hr awmam ¢

sl ov é bita EV ovbj evi | og. 1 poklduo bRIL g ejdankodh op fciyznak
vstupu. Pokud je vysledngbosdbsam griS&ETa&mneéA st ho o
sl ovhduP6se objevi |l og.1 po dobu jednomio pmiokdwo]l
Pokud | e sfoiudiacsinneFevhasgEabe na |l og. 1, bude -obsa
nul ovan.

Anal ogicky kdyt se na vstupu UPB objevi abét
stavoveém shitboBVB o sjee wi l og.1 po dobu Jednoho cy k
hrany na vstupu. Pokud je vysledny obwsadladietma qppegSeaB1&es hod
stavovémbis P8Bvsée vobj evi |l og.1 po dobu jednorhio c

pfedybPdkudjevi i di ci m FEBroav®t dvidn na | og. 1, Iatidkg ob
vwnul ovan.

Pomoci Fidiciho slova | z&€NaBENBE, odil taa&@e Wwy¥Yrmuliad
hr any RBSiatR&ESB), nebo jejich obsah nastavit na hodnotu vpr o mé 8ET nab ét né
hr anySEG a 8EIB). Promé nnS&Tj e spol eénéa picoé mé aj &jiit adkes a
chodu kdykoli zménit.

SCNT-stavové slovo Citace
|l o] o ] o | ps|] 0o | o | o | EV |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o] o | o [pPsB] 0 | 0o | 0o | EVB]
15 14 A3 A2 A1 10 9 .8
EV -1-pfiznak né&dbétné hrany na vstupu UP
PS -1-pfiznak dosatéenhacpmedvol by ¢
EVB -1-pfiznak n&dbétné hrany na vstupu UPB
PSB -1-pfiznak dosateni pfedvolby ¢itacem B
CCNT-fidici slovo Citace
| o] o | o | o | FC | SET | RES | EN |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o ] o | o | o | FCcB |SETB|RESB| ENB |
15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
EN -0-¢it atfojAi s
1-¢itac¢ A Cité
RES -1-reset C¢citace A a jeho vynulovani
SET -1-nastaveni C¢citace A SE& hodnotu proménné
FC -0-volny beéh ¢itace A
l1-nul ovadni ¢itace A pfi d&BBSateni hodnoty pr
ENB -0-¢itac¢ B stoji
1-¢itac¢ B Cité
RESB-1-reset C¢citace B a jeho vynulovani
SETB-1-nastaveni C¢citace B SE& hodnotu proménné
FCB -0-vol ny béh C¢itace B
l1-nul ovdni C¢itace B pfi dd&BBateni hodnoty pr
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ObousmRDrnl | 2¢tal

Objekt Ccitace obsahuje jedensbbo(p mAMgwbadEi t ac
ny ¢citacimi vstupy UP (DIO resp. DI 2) naBDWN ( D
|

Kdyt se na vstupu UP objevi nabétna hrana, ¢Ci
sevbhituEVobj evi |l og. 1 po dlo®@uj gleanphiozrcagk| mablPét né
Kdyt se na vstupu DOWN objevi nabétna hrana,
sl ov é bites EGwbj evi l og.1 po dobu | edn obhét ncéy kh rua n®
vstupu. Pokud | e v yhsoldendyrbys adlesna tp rSBTnte avee® sst avov er
vbhituPSse objevi |l og.1 po dobu jednoho chykokudjePL C
souCagdrn@diwi mFEhaveabwen na | og. 1, bude noublsoavha nC.i
Pomoci i @i dizkeo tsalkeév ovI| &4 &d)t, bcéiht alli tvayCneu | (obviatt
bitu RES), nebo jeho obsah nastavit nahodnotuvpr omé®ET énabét néd IBETana bi
SCNT-stavové slovo Citace
| o] o ] o [ ps] o | o | EG | EV |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lo ] o | o[ o o] o] o] o]
15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
EV -1-pfiznak nabétné hrany na vstupu UP
EG -1-pfiznak né&dbétné hrany na vstupu DOWN
PS -1-pfiznak dosateni pfedvol by
CCNT-fidici slovo Citace
| o ] o | o | o | FC | SET | RES | EN |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lo |l o ] oo o] o] o] o]
15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
EN -0-¢itac¢ stoji

1-¢itac Ccita
RES -1-reset Citace a jeho vynulovani
SET -1l-nastaveni C¢citace nSEThodnotu proménnéeé
FC -0-volny béh ¢itace

l-nul ovani C¢itace pfi docgEhteni hodnoty prom

L2t aj2zen2m smDr

Objekt Ccitace obsahuje jeden obous nVdArApwbawed t ac
ny Citacim vstupem CLK (DIO resp. DI 2), vstupe
pfedvol bou SED.r oménna

Kdyt se na vstupu CLK &bjpeokiudn alsdturpa DH rRa nma, Uy
zvysi svij obsah o 1, pokud vstup DIR m& d4ro
stavovém sHtoBNéobgevVy | 0g.1 po dobu jednoho cyk
hrany na wvstupu. Pok€d t a €e v gosbbsdadhfieyms opbr Séahhe/en n é
stavovembwmiP8seé wobjevi l og.1 po dobu jednoho ¢
pfedwol Pokud | ef ida wd ams m€lnoavsét alvietn na | og. 1, bu
automatickyvyn ul ov an.

Pomocii hfoi dilcova | ze také ENy| adatabdbéehyidgiutacet (
bitu RES), nebo jeho obsah nastavit nahodnotuvpr o mé®ET énabét néd IBETana bi
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SCNT-stavové slovo Citace
. o ] o[ o ] pPs|] 0o | o | o | EV]
7 6 .5 4 3 2 A .0
Lo [ o[ o[ o ] o f]o ] o]o|]
15 14 A3 A2 A1 10 9 .8
EV -1-pfiznak nabétné hrany na vstupu CLK
PS -1-pfiznak dosateni prfredvol by
CCNT-fidici slovo Citace
| o ] o |] o | o | FC | SET | RES | EN |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lol o | o] o] o] o] o] o]
15 14 13 12 11 .10 9 .8
EN -0-Ci tsadoj i

1-¢itac cita
RES -1-reset Citace a jeho vynulovani
SET -1-nastaveni C¢itace nFEThodnotu proménné
FC -0-volny béh ¢itace

l1-nul ovadni <¢itace pfi ddc®BERteni hodnoty prom
Z8 k| dRCn 2
Obj ekt Citace umot Aujnei hpf ispnoijneanCivey sphokipagemeine & |
kol ekt or em VALAY. WtmEmtna@a reti mu | ze pfipojit pouze
(DI'l resp. DI 3) . Nul odviascp o zpiud iz jnee nti a kzéa $ETI eechv. o IKE

Pokud je obsahsdchaahem sphrisEmeénvreé st av o b AS sel o Vv ¢
objevi Il og.1 po dobu jednoho cykbw. PRk yd kjoe pg
viidicimFehavtaben na | og. 1, bude noublscavhAnC.i t ac e
Pomoci fidictidloé sdowlvaddtzedaNgh C¢itacdevybutovat
bitu RES), nebo jeho obsah nastavit na hodnotuvpr omé®ETénabét nad IBETAna bi

SCNT-stavové slovo Citace
| o] o ] o | ps|] o | o | EG | EV |
7 .6 5 4 3 2 1 0
Lo [ o] o [o ] oo o] o]
15 14 A3 A2 A1 10 9 .8
EV -1-pfiznak né&dbétné hrany na vstupu V
EG -1-pfiznak néabétné hrany na vstupu G
PS -1-pfiznak dosateni pfedvol by
CCNT-fidici slovo Citace
| o ] o | o | o | FC | SET | RES | EN |
v 6 .5 4 3 2 1 .0
Lo [ o] o[ o] o] o] o] o]
15 14 A3 A2 A1 .10 .9 .8
EN -0O0-citac stoji
1-Citac cita
RES -1-reset Citace a jeho vynulovani
SET -1-nastaveni Ccitace nEThodnotu proménné
FC -0-volny béh C¢itace
l-nul ovani Ccitace pfi dogE=hteni hodnoty prom
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ObousmBdDrnl

| 2t ala 2achlyced®Ainm

Objekt Ccitace obsahuje jeden obous nVArApwbawei t ac
ny Cc¢itaci mi vstupy UP (DI 0), DOWN (DI 1¢i mnwug tow
pem CAP (DI 3) a phasEf)o.l boent(ppr oemftnmpd wze nmast p
objektu ¢itace. Druhy objekt musi byt vypnut.

Kdyt se na vstupu UP objevi nabétna hrana, ¢Ci
sevbhituEVobj evi l og.1 po dobu jednoho cyklu PLC |
Kdyt setmpu VDOWN objevi nabétna hrana, citac

sl ov é bitese EGwbj evi l og.1 po dobu jednohméchklamyP
vstupu. Pokud je vysl edrby adhlesna tp rS&Tnte avéee sst haovdonvye r
vbhituPSse objevi |l og.1 po dobu jedao¢lkoichylPe&kadeBlL C
souCagdrn@diwi mFEhaveabwen na | og. 1, bude noublsoavha nC.i
Kdyt se na vstupu CLR objevi hranacCaoj akdyvake
obsah Citace jednor &z ofviéd ivceyinnu Neobstaved nallpgotk ud | e v
Vstup CAP je viceucelovy. Lze | ej poutit j a
hodnoty. Jako pfepinakEMDtvé ¢ disd iolmBnkci sl outi bi
Kdyt se na vstupu CARéobyveVvVENBrana donfimigurije
aktudlni obsah ¢it an®er NAkB) pokud gsoud&viii i dbc ipmo sMDav é

FMD nastaveny na log.1.

Kdyt se na vstupu CéAvRéobhyeVvenBrana #donb@imigurije
obsah ¢itace jednor azoiviédivyinm IMDnastawwen na logkladMD) e v
nastaven na log.0.

Pomoci fidiciho slova | zeNt,ak@&i toavd awdyan u lbcdvha tc

bitu RES), nebo jeho obsah nastavit na hodnotuvpr omé®ETénabét nad IBETAna bi
SCNT-stavové slovo Citace
| o ] o | o | PS |EMD] ENI | EG | EV |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lo |l o ] o[ o o] o] o] 0]
15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
EV -1-pfiznak nabétna@aURrany na vstup
EG -1-pfiznak né&dbétné hrany na vstupu DOWN
ENI -1-pfiznak aktivni hrany na vstupu CLR
EMD -1-pfiznak aktivni hrany na vstupu CAP
PS -1-pfiznak dosateni pfedvol by
CCNT-fidici slovo Citace
| 0 [FMD | MD | NI | FC | SET | RES | EN |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lol oo [ o] oo o] o]
15 14 13 A2 A1 .10 9 .8
EN -0-¢itac¢ stoji
1-¢itac Ccita
RES -1-reset Ccitace a jeho vynulovani
SET -1l-nastaveni C¢citace nEEThodnotu proménné
FC -0-volny béh ¢itace
l1-nul ovadni Ccitace prfiénduoS&ERateni hodnoty prom
NI -1-nul ovani ¢itace od vstupu CLR
MD -1-povoleni vstupu CAP
FMD -0-nul ovani ¢itacde od vstupu CAP
l-zachyceni aktwualni hodWAoBtogvstipuCAPE e do prom
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L2taj2zen2m smhRDru s nulovg&§n2m a zachycen2m
Obj ekt C€1i tjaeC e eodbesna houb o us mér ny (:l’ta(:VALA)Wba“a/é-ch |

ny ¢itacim vstupem CLK (DIO), vstupem pro urce
CLR (DI 2),ciznacwhyttiapream CAP (DI 3)n&&SETDPFi edeanltmou e
nastavitpouze na prvnim objektu ¢itace Druhy obj el

Kdyt se na vstupu CLK objevi nabétna hrana, [
zvysSi svij obsah o 1, pokud vstup DIR mé&a dro
stavoveéem sHtwBVéobgevy [ o0og.1 po dobu jednoho <cyk
hrany na vstupu. Pokud | e v yoshlseadhneym opbr S&ahhé/en @ ié t
stavovémbwmPdsé wobjevi l og.1 po dobu jednoho <c:
pf e dwy &dkudj e s ou Cfaisdhiéc ivm FClnoavsét alvietn na | og. 1, bu
automatickyvyn ul ov an.

Kdyt se na vstupu CLR objevi hrana do Umioyvnge
obsah Citace jednor &z ofviéd ivceyinnu Neobstaved nallpgotk ud | e v

Vstup CAP je viceucelovy. Lze | ej poutit j a

|

|
hodnoty. Jako pfepinakEMDivéc¢dt ci muskoveésl outi bi

Kdyt se na vstupu CARéobyveVvVENBrana doakfvhigur jae
aktudlni obsah ¢it an®er NAkB) pokud gsoud&viii i dbc ipmo sMDav é
FMD nastaveny na log.1.

Kdyt se na vstupu CARéobhyeVvenBrana #donb@imigurije
obsah ¢itace |jedmpokudpeeiviéd ivyinm IMDmastawen na log.1 a FMD
nastaven na log.0.

Pomoci fidiciho slova | zeNt,ak@&i toavd awdyan u lbcdvha tc
bitu RES), nebo jeho obsah nastavit na hodnotuvpr omé®ETénabét nad IBETAna bi

SCNT-stavové slovo Citace
| o ] o | o | PSS |EMD|]ENI ]| 0 | EV |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lo |l o ] o[ o o] o] o] 0]
15 14 13 A2 A1 .10 9 8
EV l-pfiznak nadabétné hrany na vstupu CLK
ENI -1-pfiznak aktivni hrany na vstupu CLR
EMD -1-pfiznak akti wpuiCAFhrany na Vvs
PS l-pfiznak dosateni pfedvol by
CCNT-fidici slovo Citace
| 0 |[FMD | MD | NI | FC | SET | RES | EN |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lo [ o] o[ o] oo o] o]
15 14 13 A2 11 .10 .9 .8
EN -0O0-Ccitac stoji
1-Citac cita
RES -1-reset CitacCce a jeho vynulovani
SET -1-nastaveni Ccitace nFEThodnotu proménneée
FC -0-volny béh C¢itace
l-nul ovani Ccitace pfi dogE=hteni hodnoty prom
NI -1-nul ovani ¢itace od vstupu CLR
MD -1-povoleni vstupu CAP
FMD -0-nul ovani ¢itace od vstupu CAP
l-zachy&dmialani hodnoty G&ALBadvsetupd@Ppr oménné
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|l RC s nulov8n2m a zachycen?zm

Obj ekt cCitace umotnuje pfipojenivyshkptgemaind a l
kol ekt or em VAL YtMEmin@ reti mu | ze pfipojihulobéasi
pulz NI (DI2) amé¥f i ci dot ykdiMDpo(zhlc3i) .j eK t ak é SET).efdmoo | b a
retim | ze nastavit pouze na prvnim objektu ¢it
Pokud je obsah &bdaahem sphrsEimeénvmé st av o b AS sel 0 Vv ¢
objevi l og.1 po dobu jednoho cykbw. PRCk yad kjoe pd
viidici mFEhavtabén na | og. 1, bude noublscavha nc.i t ac e
Kdyt se na vstupu NI objevi hranaCeoj akmomvalgtd
obsah Citace jednor &z ofviéd ivceyinnu Neobstaved nallpgotk ud | e v
Vstup MD | ze poutit jak na nulovéani <C¢itace,

téchto funlMDvisilda wtiim bsiltov é.

Kdyt seupiia MBtobjevinBrawal daélupoé6v konfnbur pe
aktudalni obsah ¢it an®er NNA\kB) pokud gsoud&viii i dbc ipmo sMDav é

FMD nastaveny na log.1.

Kdyt se na vstupu MDné bzwolierna amiaii dioad mifarmdiy, | jack
obsah ¢itace jednor azoiviédivyinm IMDnastawwen na logkladMD) e v
nastaven na log.0.

Pomoci fidiciho slova | zeN)t,ak@&i toavd awdyan u lbcdvha tc
bitu RES), nebo jeho obsah nastavit na hodnotuvpr omé®ETénabét nad IBETAna bi

SCNT-stavové slovo Citace
| o ] o | o | PS |EMD] ENI | EG | EV |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lo |l o | o[ o o] o] o] o]
15 14 13 A2 A1 10 9 8
EV -1-pfiznak nabétné hrany na vstupu V
EG -1-pfizna&K nedthrany na vstupu G
ENI -1-pfiznak aktivni hrany na vstupu NI
EMD -1-pfiznak aktivni hrany na vstupu MD
PS -1-pfiznak dosateni pfedvol by
CCNT-fidici slovo Citace
| 0 [FMD | MD | NI | FC | SET | RES | EN |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
Lol oo [ oo o[ ofo]
15 14 13 A2 11 .10 9 .8
EN -0-¢itac¢ stoji
1-¢itac Ccita
RES -1-reset Ccitace a jeho vynulovani
SET -1l-nastaveni C¢itace nEEThodnotu proménné
FC -0-volny béh ¢itace
l-nul ovani C¢itace pfSETdosateni proménneé
NI -1-nul ovani spaNice od v
MD -1-povoleni vstupu MD
FMD -0-nul ovani ¢itac¢ od vstupu MD
l-zachyceni aktualni hodJoBtogvsttpuMa e do prom
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MRDSen2 d®l ky pul zu
Objekt ¢itace umotnuje méfit dél ku pul zu peri

DIO-DI 3. Tento retim |l ze nastavit pouze na pryv
vypnut.

Vpr omévAhRAse méfri dél ka tr péaomeviAbBser émd foig . dé | kve
arovneé | og. 0. Pl atnost naméfenychl| abdéaotdeée| kali
l og. 1) a EG (platnd dél ka Urovné | og. 0) mkree st
sekundach (jde o primérné hodnoty poslednich o
Pomoci fidiciho slovaEN)za akbraovameNemalflg.nst (b

SCNT-stavové slovo ¢itace

| o] o ] o | o | o 0 | EG | EV |
v .6 .5 4 3 2 1 .0
Lo [ o] o[ o] o] o] o] o0 ]
15 14 A3 A2 A1 10 .9 .8
EV -1-pfiznak platné dél ky Ogrovné |l og. 1
EG -1-pfiznak platné dél ky O0rovné |1 og. O
CCNT-fidici slovo Citace
| o] o ] o ] o] o] o | o | EN |
7 .6 .5 4 3 2 A .0
lINt [ IN0 | O | o |] o | o | o | o |
15 14 13 12 A1 .10 9 8
EN -O0-méfeni vypnuto
1-méfeni aktivovano
IN1-INO-vybér méfeného vstupu
00 - vstup DIO
01 - vstup DI1
10 - vstup DI2
11 - vstup DI3

MRDSen2? periodposumuf §zov®ho
Obj ekt Citace umotnuje meéefri:t peri-0d 3, naebbbd

posun mezi vstupy DI 1 a DI O. Tento retim | ze
objekt musi byt vypnut.

VpromeéevAAse méfFi dél kamapenei dd¥ maj vZte& t u pra-y mi
ného vstupniho signal u, nebo hodnota fangwmého
hr anami signald DI1 a DI O. Pl at nost naméf ené b
vem sl oveé. Naméi emékroseddmadiaghj $pgadevo prdmérné
0 S mi méfeni) .

Pomoci TFidiciho sl ovaENZze paketpiivhoavta tmenzé i emmé f e(nt
veého posMODy abvybrat méfeny vstuld0apNlo méfeni p
SCNT-stavové sel ovo Citac

Lo [ o[ o] o] o] o] o]Ev,]

7 .6 .5 4 3 2 A .0

Lol oo [ o] o] o] o] o]

15 14 13 A2 A1 .10 9 .8

EV -1-pfiznak platné zméfené hodnoty
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CCNT-fidici slovo Citace
Lo [ o [ o] o] o] o] 0 |EN]
7 .6 .5 4 3 2 A .0
| INL [ IN0o | 0 [MOD] 0 | 0o | o | o |
15 14 A3 A2 A1 10 9 8
EN -O0-méfeni vypnuto

1-méfeni aktivovano
MOD O-méfeni periody

1-méfeni f&adzového posunu
IN1-INO-vybér méfeného vstupu pro méfeni periody

00 - vstup DIO

01 - vstup DI1

10 - vstup DI2

11 - vstup DI3
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4, MODULY BI NCRNCECH VhSTUPS
4.1. MODUL 0S-1401
Perif er ni mddwll ©®%sahuje 12 bindrnich vystupl
gal vani ckyModuléel ppémapaj eai ko napéti 24 V DC,
oddélené od vnitfinich obvoda.
A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9
CIRCIRCIRCINCIRCICIRCIRC-
sl4]lelzlz]8lslals
[$) o 0] o o [a] [a] [a] [a]
.TI'C LINE 24V DC O DIGITAL OUTPUTS
@ O @0 e
RUN BLK
3406
2 7
1 8
0 9
ADR
08-1401
00000 QO®0O®
+ DIGITAL OUTPUTS - -
8131818 |5|8|8|a]3a
> o o o a (=] o
CIRCIRCINCICINCIRCINC I
B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9
Obr4l1 Peri fernz214@iodul OS
Tab.4.1l Zak |l adn étry mauluwQ8-1401
Typ modulu 0S-1401
Napajeci napéti (SELV) 24V DC, +25%, —15%
I nterni jisteéni ne
Maxi mal ni pfikon 25W
Pripojeni Srouboveé pevne
max.25mm?’vodi ¢e na
Gal vani cké oddoédl evnii tnfanpiag ne
Pocet vystup 12
Rozméry 53 x 95 x 65 mm
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Vtab. 4.2 je uvedeno za{i4d]l.eni svorek modul u OS
Tab42 Zapojeni svorkovnil40lA a B modul u OS

Al |TCL2+ syst émova sbérnice TCL2
A2 |TCL2- systeémova sbérnice TCL2Z2
A3 |GND zem modulu

A4 | +24V napajeni modul u

A5 |COM1 spol eény vodi ¢D@Istupl DOO
A6 |DOO0 bindrni vystup DOO

A7 |DO1 bindrni vystup DOl

A8 |DO2 binarni vystup DO2

A9 |DO3 bindrni vystup DO3

B1 |VDO+ napajeni vystupl +24V
B2 |DO4 bindarni vystup DO4

B3 |DO5 bindrni vystup DO5

B4 |DO6 bindarni vystup DOG®6

B5 |DO7 bindrni vystup DO7

B6 |DO8 bindrni vystup DOS8

B7 |DO9 bindarni vystup DO9

B8 |DO10 bindrni vystup DO10

B9 [DO11l binarni vystup DO1l1

411. Bing8rn2 vistupy

Binarni Wogustoivpladéani dvoustavovych akc¢ninéhoa
objektu napajenych stejnosmér ny rld0i absahd] iem 124 bV .n
nich vystDPO1l1DOUYyst-DPP D@®@OtNnuji spimnat dro2dAv
(dohromady max. 4, 4 A)DOI1IMy sunuoptyn u) @4 vsopui nadt éptr oaitd
katdy Vystupy jsou galvanicky oddeéleny od vni
je signalizaoavanefirinecz udinée LED di ody. Vy sskupimyy | ¢
se spolec¢nou svorkou. Spolecdna svorka skupiny
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Tab43 Zakl adni parametry bindéd40hich vystupld modul

Typ modulu 0S-1401
Pocdet vystupd 12
Pocet vystupl ve skupi 12
Galvanické oddéleni od ano
Diagnostika signalizace vybuzené
Typ vystupd tranzistorovy Vv
Spol ec¢ny vodi € plus
Spinané napeéeti 9,6 at 28,8 V
Spinany proud max. 2 A (DOO - DO3)
max. 0,5 A (DO4 - DO11)
Proud spolecnou svor ko max. 4,4 A {(BOB8ucCet
max. 9A(so u ¢ et -@DAQY
Zbytkovy proud pfi roz max.300 MA
Doba sepnuti max. 400 ps
Doba rozepnuti max. 400 ps
Ochrana proti zkratu ano
Omezeni pocCa&tecniho Sp typ. 7,5 A
Doba odpojeni pocatechn typ. 4 ms
Omezeniatokw ého proudu typ. 4 A
Ochrana proti pfrepdl ov ano*
OSetfeni induktivni z4& vneéej si
RC ¢l en, varistao
*Obvod se uvede do neaktivniho stavu, zat ét e

ochrannou diodu obvodu.

Bi ndrni vystdenyywyasyoskpwpovyivceh DI GI TAL OUTPUTS. N
maticky naznact¢eno piipogeavizayeéehni zdapapfienych

Vystupy jsou realizovany npelroyv o doicchorvaynnoiu sppriont
teplotni mu pretl'genl’ aPrno votnwdeni ¢e&olpiastspin
oSetfit spinanée atéte prFrislusSnymi odruSovacim
VDO+ a COM1 j e utné pro spravnou funkci vyst
Princip ruznych zp&sob@e,ospbfnankyipdukmcial’wcmtﬂw
¢l ent, pifehl ed ad odruSovacich prvk( dadd ajvsaonu
uvedenyvdokumentam Pfrirucka pro projektovani pr
FOXTROT TXV 004 11.01.
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o o ¢ o

on (v) ~ [0

+

A1l A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9

CIRCICIRCIRCIRCIRC IRCINC S

= o ~—
= ‘ o o
0] (a] a

® DIGITAL OUTPUTS

N
2 ‘
(a]

o
=
(O]

DO3

>
3 g
2 +

Y

|

‘ [$]
=

T

=
C LINE 24V DC

@ O @0 0o

RUN BLK

ADR
0S-1401

0000 @®@00®

| Q| Q| N| ® |
‘O‘O‘OOO‘O‘
o | 0o | o o | a

DIGITAL OUTPUTS
(=]

VDO+
DO10
DO11

CIRCICIRCIRCIRCIRCINCINC 9

B1 B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 B9

UL

Obr42 Typi ckdd ppSSikpoj dnn gz erMmya Tlst ufdDin modul u OS

412. Dataposkytovan8 mdllul em OS

Per i f er ni-l40lopdskytuje @fErmace ovy st upec h. Struktpanela da

Nast avewp?r os/tW edi Mosailll) (ob r.4.3) (ikona

Polotky struktury maji pfideélena syrlpo]kdecxk & j
je €islo odpovidajici nastavené aBlplersie jensguéost o ¢
no vtdy konkrétni symbolické |jméno pr o uda noau ed
ském progr amu, pout iljiecnkeé bjundé ntooJpcorlesbyom pvoeS esmieo s v
symbolické j méno, kter é t prddkm mpift iepned ép orudg g ovwatt i. v
operandy, pr ot onpveé ns ep ineokhlcaskug dud i prrad ggerlamu z méni t
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A% Nastaveni ¥,

IEC & ob on DEC EXP HEX BIN STR i}

RMO F"-"|

0 IE-1301 | 1 IR-1501 2 05—1401|

Struktura dat |l:lplnjl Zapis 1'.||.|E'|.Ii;:|s 1'.||5'|r||.1rk.::|

=D0O :TEIM_1200 rl_p2 DO
DO0 :EBOOL [Hf 1_p2_DO~D0O0
DO1 :EBOOL [St r1_p2_ DO~DO1
D02 :BOOL % _p2 DO~D0O2
DO3 :EBOOL [Hf 1_p2 DO~D0O3
DO4 :BOOL St 1_p2 DO~D04
DOS :BOOL [St 1_p2 DO~D0O5
DO6 :EBOOL [% r_p2_DO~DOE
DO7 :BOOL [Hf 1_p2 DO~DO7
DO8 :EBOOL [St 1_p2 DO~D0O8
DO9 :EBOOL % _p2 DO~D0O9
DO10 :BOOL [H 1_p2_DO~DO10
DO11 :BOOL St 1_p2_DO~DOM

K

Obr.4.3  Struktura dat modulu 0OS-1401

Vistupn?2 dat a

DO -bi ndqrodinoty vystupl (16x typ bool)
| Dbo7 | bo6 | DO5 | DO4 | DO3 | DO2 | DO1 | DOO |

bit 7 6 5 4 3 2 1 .0
|l o | o | o | o | DOi1 | DO10 | DO9 | DO8 |

bit 15 14 13 12 11 .10 9 8

DO0O-DO11-bi ndrni vystupy
Chovani jednotlivych dathdwsy eldapigolejcé kt & j e pops

4.1.3. Inicializaceachovgn2 jednotlivich datolddlch obj ekt T

Periferni-l1aotdudb®O&8huje blok bindrnich vystupl
Panel pro nastaveni par amatnrad e mo d pluzo jHOK e w T e
Konfigurace HW (obr.4.4).Vz 41 oB xteer n2 |In a0 pnioidsillagSknue nk | e pne me
ikonu B,
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ManaZer projektu

- Bdresa PLC: 0 A& Pougit |
- Typ plipojeni: Mepfipojeno — =
[- Spoledna nastaven i ™ “ubwaiet konfig. zoubor PLC " Kaonfiguraci nelze ménit
- Hew
- Wobeér fady PLC
& Fonfigurace Hw Foxtrot
- 5t PLC - logické propojeni p
o5 HIEKe propal Centralni modul — Estemi |40 maduly |
- S
- Prostied Adreza Tep modulu I.Jmén-:u I"-.ferze I Objednaci Gislo
- Ovladani PLC 0 V" |B-1301 TesW 113 01
- Preference _ 1 | IF-1501 T5M 115 01
- Wl test. editoru = =
- Barvy tertového editoru z __ TAN 114 01
- Zobrazeni zdroj. kadu rele: 3 \/ IT-1601 TN 116 01
- Inspektor PO 4
- Konfigurace Hw' soubar( 5
- Doplfiovani kadu =
E
- Dokumentace
7
5
3
% Priziugensztvi

Obr44 Konfigurace perifern2ch modul T

Bing§rn2 vistupy

Stav binarnich vystup@ oKbosndh wjue agreo d mMa& ni ch
5). ZaZ&kpnunwii mSend byOobiag DO:
enos aktuddeniwystsupplv Gd praépgi somsink u P
pSenosu bin. uvmstuoupife DOBer@h Dakltdwdl z |
vystupl do zapisniku Prutg. pPloiksuldu Smej s
pfresdidmy aypit upy nejsou nastavovany.

Mastaveni modulu 05-1401 x|

Bimarni 10 |

™3

o

©
-

C—'l-l'—\
(@]
D

[v Zapruti prenozu bin, wpstupd DO0 a2 DOF

v Zapruti prenosu bin, wistupt D08 a2 DO11

[T Paovalit ignaroyani chyby modulu \/ ] 4 | x ZIUE | ? M apovéda

Obr45 Konfigurace bingrn2ch vistupT

Pokud vdol ni
i gnorovsg§n?2 ¢
vpfipadé vys
a
r

¢ &s Nia s tpaawneen 2u  mld@lud auS k©® 6 n e me Powolit| ot |
hyyntmaduwliuj ednavikai nerasabamlanik ¢ k o

kytu fatal nnii mthybwmmodpuli env,y na@lnrgni-drad |
cializovat vyménu dat obnovit. Aktualni stayv
ony perife hocsybtzémpvy phidteac\hf, urkldy chceme ud
v pfivpyagpdnéut i napéajeni periferniho modul u.

N
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5. KOMBI NOVANE MODULY BI NCRNC¢CH
VhSTUPS
5.1 MODUL IR-1501
Periferntlb5m®oduwlbslamhuj e 4 binarnich vstupy 24
mohou byt poutity jako bétné binédrni vstupy
vystupy |jsou galMadulc kjye omadpd jeencéi.lzco D@pe ki el d
gal vanicky oddélené od vnitfinich obvodd
A1l A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9
QIRCIRCIRCINCIRCINC IO I
d13|2|/3/2/8|58|5)|8
';'CLINE L24VD8- 8 ‘ DIGITAL INPUTS ‘
@ O @000
RUN BLK
34056
2 7
1 8
0 9
ADR
IR-1501
000000 O®
o~ DIGITAL OUTPUTS
5835|838 8‘8‘8‘8
(@] (=] (=] o (a)] (=] o o o
CIRCIRCIRCIRCIRCIRCIROCINC
Obr51 Peri fernz2l50modul | R
Tab5.1 Zakl adni paramE0lry modul u | R
Typ modulu IR-1501
Napajeci napeéeti (SELV) 24V DC, +25%, —15%
Il nterni jisteéeni ne
Maxi mal ni pfikon 25W
Pfipojeni Sroouwbé pevné sv
max.25mm’vodi ¢e na
Gal vani cké oddoédl evnnii tnfanpiacj ne
Pocdet vstupd 4
Pocet vystupd 8
Rozméry 53 x 95 x 65 mm
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5. Kombinovan® moduly bin8madaltRH50tst upT a
Vtab. 5.2 je uvedeno zalp@lj eni svorek modulu IR
Tab.5.2 Zapojeni svorkovR1581 A a B modul u |
Al |TCL2+ syst émova sbérnice TCL2
A2 |TCL2- systeémova sbérnice TCL2Z2
A3 |GND zem modulu
A4 | +24V napéjenl
A5 |[COM1 spol eé¢ny vodiDi3d vstupl DI O
A6 |DIO bindrni vstup DI O
A7 |DI1 binarni vstup DI 1
A8 |DI2 binarni vstup DI 2
A9 |DI3 bindrni vstup DI 3
Bl [COM2 spoleé¢ny vodi-BO7vst upl DOO
B2 |DOO bindarni vstup DOO
B3 |DO1 bindrni vstup DO1
B4 |DO2 binarni vstup DO2
B5 |DO3 bindrni vstup DO3
B6 |DO4 bindrni vstup DOA4
B7 |DO5 bi ndarni vstup DO5
B8 |DO6 bindrni vstup DOG6
B9 |DO7 binarni vstup DOY
511. Bin8rn2 vstupy
Binarni vstpuipiyp osjleonuit idvkoust avovych PC derifeind 7 i
modul IR-1501obsahuj e 4 binabh3. v¥suppy Djl ou gal vwani ¢
nich obvodd PLC. Vybuzeni (sepnutiim pwdtsu pw njée L
Vstupy jsou uspofadadany do skupiny se spolec¢no
midte byt jak plus, tak i mi nus. Véewvpikipaeéenay
pro tyto alternativni funkce jméruniv.stupy souca
Tab53 Zakl adni parametry binm8Anich vstupd modul t
Typ modulu IR-1501
Pocdet vstupd 4
Pocet vstupl ve skupi 4
Galvanické oddél eni d ano
Diagnostika signalizace vybuzené
Spol e¢ny vodi ¢ minus / plus
Vstupni napeéeti
pro log.0 (UL) max. +5V DC

min. -5V DC
pro log.1 (UH) min. +15V DC
typ. +24 V DC
max. +30 V DC
Vstupni proud prfi | odg typ. 10 mA
Zpot ddog.0naiog.l 5 pus
Zpot déog.lnaiog.0 5 Hus
Mi ni malni Sifka zachy 50 pus
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

Vstupy umotnuji =zapnout funkci zachdut ayéanivél
nou Uroven vstupniho signalu at daneofdndky i RIyC.p
na vstupu, kratsi net doba cyklu PLC.
Pozndmk&okud je na nékterém vstupu aktivavwana
nes mi byt sotCaodvifekzaEnu ace, ktery ter
kt ét o situaci dojde, je funkcetckyzymutayt av
Binarni vstupy | s oupolDIGIEAL NRYTS.MNa obs52gersghgmaticky
naznac¢eno pfipojeni spinacht.
— . & & —

/1717

24V | U

1 A2 A3 A6 A7

A A4 A5 A8 A9
G OO O O )

N

o ~— o [e}
o (a]

o | o

15
| o

o
=
o

DIGITAL INPUTS

24V DC

~ ~
ol o
o o
1=

T E

C LINI

Obr52 Typickl pS2kl ad piSn Sror2em 2v sstp4B@th Tmokd ul u | R

512. Rel ®ov® vistupy

Rel éové vystawlyadsdlnoiutdvokist avovych akcénhéhoa
objektu napajenych stfidavym nebo stpyjsauoecalimoér ny
vany spinacim beznapétovym kont aktjemo ur ed ppo |l w\y
svor kou. mbBdeliR-1f5e0rilnfiobsahuje 8 rel-&OVyohgaenszoparl
skupiné se spolecCppyuj socoworgatbvawviyskwy oddél eny
Vybuzeni (sepnuti) vyst unpium jpef issilgundanl é zLoE/DA ndoi or doy
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5. Kombinovan® moduly bin8madaltRH50tst upT a
Tab54 Zakl paniametry rel éovyc-h50vystupl modul u IR
Typ modulu IR-1501
Pocdet vystupd 8
Pocet vystupl ve skug 8
Gal vanickeé oddél eni d ano
Diagnostika signalizace vybuzenéh
Typ vystupd el ektromechanickéystl
Typ kontaktu spinaci
Spinané napeéeti max. 250 V
min. 5V
Spinany proud max. 3 A
min. 100 mA
Kratkodoba pfetititel max. 4 A
Proud spolecnou svor K max. 10 A
Doba sepnuti kontakt ( typ. 10 ms
Doba rozepnuti kont ak typ. 4 ms
Me znoidrhoty spinané za
pro odporovou zatéeét max.3 A pfi 30 V ATC n
pro induktivni zateéet max.3 A pifDC 30 V
pro induktivni z4atét max.3 A pfi 230 V
Frekvence spinani beiZ max.300 sepnuti /
Frekvenceespmr&aoivi s oy max.20 sepnuti [/ 7
Mechanicka tivotnost mn5 000 000 cykl
Elektricka tivotnost
pro odporovou zatet mnl00 000 cyklI @
pro induktivni zatét mn.100 000 cykl
pro induktivni zatéeét min.100 000 cykl!l @
Ochrana proti zkratu vneéej s§i
OSetfeni induktivni 2 vnéejRBd ¢l en, varisto
|l zol a¢ni napéti
mezi vystupy a vnith 3750V AC
mezi skupinami vystu 3750 V AC
Kontakty rel é bi nayveddng ma swrkysvtpolipDIGITALs@QUTPUTS. Na
obr.5.3 je schematicky naznacreaoa wifd lpyd teénd d rzpjt ¢
pfetiteni a zkratu se provadi pojistkami samos
pi nu. Jmemsdvat yyprepojistky se vol i tpooldedemmat i t
maxi malni proud a pfetititel nostklwystpdpgu proallad t
vych pojasnekw eharakteristikou T a F a yypgteacd
jednotlivych vystuplO volit |jmamowiet yspwmid @& dh€pno jv
ny jmenovity proud pojistky do 10 A.
Princip rlznych zplGsobl oSetfeni induktd¢ivah
¢l eni, pfehledcisaid mmrdwvki@ ododavanych vyrmibcijesou
uvedeny vd ok ument aci Prirucka pro projektovani pr
FOXTROT TXV 004 11.01.
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Obr53 Typickl pS2klad pSipojen2 z§tIBG2 k rel ®ovl

513. L2t al e

Bindrni v-®1 3py zBl outit | akdi sypsd aipcyi pjrsoo & idvaa
které mohounpkebtaovragt ivmech (j ednosmérny C¢itac,
| RC). Katdy objekt ¢itace standardné vyutiva d
reti my, které poutivaji v$§encuhnoy amtiyr ia wvzsatcuhpyyt a(
dél kyupuméieni periody a@aomadpoephdapygsobjgrktVIEi
IpFi pout i ti pro tyto altebhd8tisconmniCatnegkpeujsba
binarni. Vstupy jsobhovgivemdpoali nBl 6VOAKkyYIl MPUTS.
Elekti cké parametry vsttuapbd 5j.s30u Cuawseodiearbypaw Z.mat p
ret i mb5.6v

t

Tab55 Casové parametry vstlBqdd &itacl modul u I R
Typ modulu | IR-1501

L2tal ov® regi my:

Vstupni kmitocet 5 kHz

Sifka pul zu min. 50 pus
Zpot dédog.0naing.l 5 pus

Zpot déog.lnaiog.0 5 us

Rozsah registrid 0 at 4 294 967 29
|l nkrement 81l n2 sn2male (I RC):

Frekvence symetrickeého 1,25 kHz

Maxi malni rychl ost odn 5000 inkrementd
Sifka pulzu (V, G, NI, mn.50 ps

Zpot ddog.0naiog.l 5 pus

Zpot déog.lnaiog.0 5 us

Rozsah registrid 0 at 4 294 967 29
MNSen? d®l ky pul zu, mNRSen? periody a f8§zov
Vstupni kmitocet 0,1 a t5000 Hz

Sifka pul zu 50 at 10 000 00
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5. Kombinovan® moduly bin8madaltRH50tst upT a

Tab56 PP ehrdetdi miG ¢itacil

Regim | 2tale Objekt | 2tal|Objekt |

si g DIO DI1 DI2 DI3 DI2 DI3
Jeden jednosmérny UP - - - UpP -
Dva jednosmérné Ci UP UPB - - UP UPB
Obousmérny C¢itac UP DOWN - - UP DOWN
Citad zenim smér u CLK DIR - - CLK DIR
Za k| all i \Y G - - \% G

Obousmérnyud iovadig UP DOWN | CLR CAP - -
a zachycenim
Citad zseni m nsumhéorvua n CLK DIR CLR | CAP - -
a zachycenim

| RC s nulovanim a V G NI MD - -
Méfeni dél ky pulzyza chodu v oDID-tD&l - -
Méfeni periody a f perioda: - -

(obé& funkce pfepi|lza chodu v oDI0O-+tD&I
fazovy posur - -

meéfen mezi DI
Pfehled zkratek jednotlivych signal (:
UP -vstup pulzO@ pro inkrementaci ¢itace
UPB -vstup pul zO pro inkrementaci ¢itace B
DOWN-vstup pul z0 pro dekrementaci cCitace
CLK -vstup pulz@ pro ¢itatc
DIR -smér <Ccitace
CLR -nul ovani <¢itace
CAP -zachyceni hodnoty ¢itace
Vv -prvni stopa | RC
G -druhd stopa | RC
NI -nul ovy pulz 1 RC
MD -méfici dotyk
Jak vyplajpov.sd .6, oba objekty citvtacghémhobombi bgati
pokud prvni obj ekt vyutiva pouze vstupy DI O a
vyutivad vSechny vstupy DI O at DI 3, je druhy ob
Podle konfigurace tak mandei slpozi ci até 4 efdadsomédu ok Eita
2j ednoduché obousmérneé tace / | RC nebo 1 Cilt:
Reti my méfeni d k zu a meéfeni periody &

t

periodickeét cimdiaeyi otit zatitena marhiondi
procesoru periferiaeaemé@ha@armniy meny od &kto us a nfaa ttoa kc,h
vysl edna hodnota méfeni peslzd drkidora n ansyrmmirh (0 apaucl éz
P edlkpl ada e tedy, te detekovany siugrnCailt opuf epdesrt
Absol utni hyba méF gosioajles trugjxi.ci se dobou cyklu
Funkce jednotlivych reti mkKiap.s3.u4.p ousrtobmyg u dpiotp
stejné jako bétné vstupy podle obr. 5.d2y. pNa pwoh
snimac¢l polohy 1 RC.
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IRC1 IRC2
vV -

+
|
+

=24V

A1l A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9
GO I IO )

o o
(&)

[}

Obr54 PS2klad pSipojen2 dvou sn2malT polohy | RC

IRC
- \Y% G

+
+ %
=24V
B meérf¥ i
dotyk

A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9
G IO )

[a]
=
G}

=) o] (2]
(=] (a] a o

=
=
Q
© DIGITAL INPUTS

>
5
N
+
C

24V D

TCL2-

TCL2+

TC LINE

Obr55 PS2klad wpl n®ho pSipojen2 sn2male polohy |

514. Data poskytovan80modul em IR

Per i f er n 150 podkytlje infoBnaceov st up e cthu ppe cvhy.s St rukt ur a

zpaneluNast avewp?r ow/tW edi Mosaill)) (obr.5.6) (i kona
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5. Kombinovan® moduly bin8madadltRH50tst upT a -

Polotky struktury maji prfidélena syrlpo]|kdexk a |
je Cislo odpovidajici nastavené caBlplersie jensguéost o ¢
no vtdy konkrétni symbolické jméno pr o uda noau e
ském progr amu, pout iljiecnkeé bjundé ntoo, t oAlesbyom pvoeS esmeo uspv
symbolické j méno, které t pregkm miti eomme € p netpiowd ti .v 4
operandy, pr ot onpveé ns ep inmeokhl coawdkug dud i prrad gerlamu  z méni t

3% Mastaveni ¥,V

IEC &5 Jb &% DEC EXP HEX BIN STR if

RMo O HH1|

0 Ig-1301 1 IR-15l11|2 IIIS—l-’-lEIll

Struktura dat |I:Iplnjl zapis *.'|Alias 4-'|5'l.l'|:nrka|
=D TEIN_4DI rl_pl1_DI
DIO : BOOL | r1_p1_DI~DID Filel
D1 BOOL ! r1_p1_DI~DN A3
DIZ2 :BOOL ] M_pl_DI~DI2 b
DI3 :BOOL | r1_p1_DI~DI3 A5
EDIP ; TEIMN_4DIFP r_p1_DIP
DIO : BOOL @l r_pl_DIP~CIO A2
D1 BOOL ] M_pl_DIP~DN B3
DIZ2 :BOOL wl r_p1_DIPDIZ ad
DI3 BOOL ! r_pl_DIPDIZ &5
FCHT_IM1 : TCHTF_IM rl_p1_CHT_IN1
SCHT  UINT ] M_pT_CHT_INT~SCNT
VALA UDINT il r1_pT_CHT_INT~ALA
VALB : UDINT el r1_pT_CHT_INT™VALR
HCHT_IMZ2 : TCHTF_IM ] M_pT_CHT_INZ
=DO :TEIM_8D0 r_pl_DO
DO0 ;BOOL = r_p1_DO~000
DO1 - BOOL & r_p1_DO~DO1
DOz :BOOL = r1_p1_DO~D0Z2
D032 :BOOL & r1_p1_DO~D03
DO4 BOOL & r1_pl_DO~D04
DO% :BOOL & r_p1_DO~D0O5
DOG6 :BOOL & r1_p1_DO~D0OE
DOY :BOOL & r_pl_DO~00O7
EICHNT_OUT1 : TCMTF_OUT rl_pl1_CHT_DUTI1
CCHT  UINT & r1_p1_CMT_OUT1~CCNT
SET :UDIMNT S r_pl_CMT_OUT1~SET
FACHNT_OUT2  TCNTF_OUT S r_pl_CHNT_OUT?2
]|

Obr.5.6  Struktura dat modulu IR-1501
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Vstupn?2 dat a

DI

DIP

CNT_IN1

CNT_IN1~

CNT_IN1~

CNT_IN1~

CNT_IN2

CNT_IN2~

CNT_IN2~
CNT_IN2~

-bindarni hodnoty vstupl0 (8x typ bool)

| o | o | o | o | DB | D2 | DI1 | DIO |

bit 7 6 5 4 3 2 1 .0
DIO-DI3-bi ndrni vstupy poutitelné i pro Cit
-bindarni hodnetykedst kp@tkych pulz_ad (8x t
| o | o | o | o | o3| bDP2 | DIP1 | DIPO |

bit 7 6 5 4 3 2 1 .0

DIPO-DIP3-hodnoty vsBDIdisuiméDlyn pr odlbo @mme&n ilm ow
do otoc¢ky (detekce kratkych pul z0)

-objekt vstuplO CTCNT&dN 1 (struktur a
SCNT-stavové slovo c¢itace 1 (16x typ bool)

| o | o | o | EPs | EMD ]| ENI | EG | EV |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o | o | o |EpsB|] 0o | o | o0 | EVB |
bit 15 14 13 12 A1 .10 9 .8
EV -1-pfiznak aktivni hrany na DI O (podl
EG -l-pfiznak aktivni hrany na DI1 (podl
ENI -1-pfiznak aktivni hrany na DI 2 (podl
EMD -1-pfiznak aktivni hrany na DI 3 (podl
EPS -1-pfiakndosateni pfedvol by
EVB -1-pfiznak aktivni hrany na DI1 (c¢ita
EPSB -1-pfiznak dosateni pfedvolby (Citac
VALA-pr vni vstuspinnit ehropdrneottaac e podl e reti mu ¢Ci
-hodnota ¢itace 1 (c¢itac¢ a | RC)
- doba,kdyje vstup ve stavu |l og.1 (méfeni dél
-perioda nebo fazovy posun (méfeni perio
VALB-dr uhd vstupinnt dopmnet ace podle reti mu ¢
-hodnota ¢itacde 1B (dvojice ¢itachu)
-zachycend hodnota (éntmCaanuR€vaeri machy
-doba, kdy je vstup ve stavu |l og.0 (méfre
-objekt vstuplO CTCNT&dN 2 (struktur a
SCNT-stavové slovo ¢itace 2 (16x typ bool)
|l o | o | o [ Erps| 0o | o | EG | EV |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o | o | o |eEepsB|] 0o | o | o | EVB |
bit 15 14 13 12 A1 .10 9 8
EV -l1-pfiznak aktivni hrany na DI 2 (podl
EG -l-pfiznak aktivni hrany na DI 3 (podl
EPS -1-pfiznak dosateni pfedvol by
EVB -1-pfiznak aktivni hrany na DI 3 (¢ita
EPSB -1-pfznak dosateni pfedvolby (¢itac B
VALA-hodnota ¢itacde 2 (typ udint)

VALB-hodnota ¢itace 2tpudin)voj i ce ¢itacd
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5. Kombinovan® moduly bin8madaltRH50tst upT a
Vistupn2 dat a
DO -binarni hodnoty vystup@ (8x typ bool)
| DO7 | DO6 | DO5 | DO4 | DO3 | DO2 | DO1 | DOO |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
DOO-DO7-r el éové vystupy
CNT_ OUT1 -objekt vystupl TANTROW) 1 (struktur a
CNT_OUT1~-CCNT-fidici slovo ¢Citac¢e 1 (16x typ bool)
| o | FMD | MD | NI | FC | SET | RES | EN |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| INL | INOo | 0 | MOD | FCB | SETB | RESB | ENB |
bit 15 14 13 12 A1 .10 9 .8
EN -0-Citac¢ 1 stoji
1-¢itac¢ 1 ¢Cité
RES -1-reset C¢itace 1 a jeho vynulovani
SET -l1l-nastaveni CcitaS& 1 na hodnotu
FC -0-vol ny béh Ccitace 1
l-nul ovat <¢itac 1 ®&HBT dosateni hodnot
NI -l-nuovat <¢itac 1 od signalu NI
MD -l1-povoleni zachytéavéani signéalu MD
FMD -0-nul ovat ¢itac¢ 1 od signéalu MD
l-zachytit aktual niVABodn cti g néil tua dVeD 1
ENB -0-¢itac¢ 1B stoji
1-¢itac¢ 1B Cita
RESB -1-reset CcatpébolBynul ovani
SETB -1-nastaveni C¢itacSET 1B na hodnotu
FCB -0-volny béh ¢itacde 1B
l1-nul ovat <¢itac 1B B8HIFI dosateni hodno
MOD -0-méfeni periody
1-méfeni fadzového posunu
INL-INO-vybér méfeného vs tkwpplaungbo periodyé F eni dé
00 - vstup DIO
01 - vstup DI1
10 - vstup DI2
11 - vstup DI3
CNT _OUT1~-SET-pfedvol ba ¢itace 1
CNT OUT2 -objekt vystupl TAONTRROW) 2 (struktur a
CNT_OUT2~CCNT-fidici slovo C¢itace 2 (16x typ bool)
| o | o | o | o | FC | SET | RES | EN |
bit 7 .6 .5 4 3 2 A .0
| o | o | o | o | FCB | SETB | RESB | ENB |
bit 15 A4 A3 A2 A1 .10 .9 .8
EN -0-Citac¢ 2 stoji
1-Citac 2 ¢itaéa
RES -1-reset CcitacCce 2 a jeho vynulovani
SET -l1-nastaveni CitaS& 2 na hodnotu
FC -0-volny béh Ccitace 2
l-nul ovat C¢itac 2 ®&HBT dosateni hodnot

a1
(0]
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ENB -0-Citac¢ 2B stoji
l1-citac¢ 2B Ccita
RESB -1-reset Citace 2B a jeho vynulovéani
SETB -1-nastaveni C¢itacSET 2B na hodnotu
FCB -0-volny béh ¢itace 2B
l1-nul ovat <¢itac¢ 2B B8HI dosateni hodno
CNT_OUT2~SET-pf edvol ba ¢itace 2
Chovéani jednotlivych dathn@wswyehughbijcdktkiapjie¢ op ®ps
515. I nicializace a chovg8n2 jednotl!l #8ich datovlic
Perifernitl5maddwlbslamuje bl ok hipmdmrnidold wdHf ekd ya
Panel pro nastaveni par amatnraG e mo d pluzo jHOK e w T e
Konfigurace HW (obr.3.3.7). Vz al oBExteer n2 In & prmoidaull wdsném F adku
na ikonu (.
o Adesa PLC O A Pougit |
i Typ plipajent: Mepfipojena = =
--Spule&né — 7 ™ Wubvaiet konfig. soubor PLC " Konfiguraci nelze ménit
= Hiw
- \bér Fady PLC
| ps— Foxtrot
% I onfigurace Hiaf
il S=---- Sit PLC - logické propojeni Centedin modul Exter 170 moduly |
Y w
[=- Prosted Adreza Tup modulu IJménu:u I‘v"erze IEII:uieu:Inan:i cizlo
""Evlfdc‘m" PLC 0 || 1B-1301 THN 11301
- Preference = W 1150
Volby text, sditory 1 | [TXNTISD
- Barvy textového editoru 2 \/ 03-14 T<N 11400
- Zobrazeni zdroj. kddu relec 3 [l 1T-1601 TN 116 01
- Ingpektar POLI 4
- Konfigurace HW soubar 5
-« DoplAovani kadu =
B
[+~ Dokumentace
7
8
3
é}@ Frizlufenstyi |
Obr57 Konfigurace perifern2ch modul T
Bin8rwstupy
Stav binarnich vstupll &bsahwiecphr & mé fpnfaidgdau p G
te jsou vstupy poutity pro alternativni funkc
citace).
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Mastaveni modulu IR-1501 x|

EBinarni 10 | rezim Eitate I

—povoleni detekce kratkich pulzd —polarita kratkich pulzd
[T krétké pulzy jzou detekovany D10 [T DIO jzou detekovany krtké pulzy do 1
[T krdtké pulzy jzou detekovany DN [T DI jsou detekovany krdtke pulzy do 1
[T kratké pulzy jzou detekovany D12 [T DIZ jzou detekovany kidtke pulzy do 1
[T kratké pulzy jzou detekovany D12 [T DI3 jzou detekovany kratké pulzy do 1

[v Zapruti prenosu bin. vestupi DIO a2 D13

[+ Zapruti pfenozu bin, wfstupd DO0 a2 DOF

[T Povalit ignorosean chyby modulu ‘/ aE | x Friadit | ? MNapovida

Obr58 Konfigurace bingrn2ch vstupT a vistupT

Pokudvdol ni Ccadlastpaeabl ulbla@lSkrit Rem@opoll ott ki gno
chyby modulu, centrdalni jednotka nezast awmuanvwpki o npéawaer
vyskytu fatalni chybwpt @ Ff modyim&m,e dllaginicisinoaat & s e
vyménu dat obnovit. Aktual ni stav modulu a p
periferniho systému. plfuitpa dfewcrhkmek diyd re¢ eveyeuy i t h o
vpiipwyd@gnuti napéadjeni periferniho modul u.
Konfiguratehbivaetupl zsé&l oBaceBa 2id bt O5. 8) . ZasSkr
Zapnut?2 pSenosu bimmotvrsitme TpDd ®osx galdtl B4l ni ch s
do =zapisniku PLC. Pokud neni t astoy weeljlbsao uz apF kern
vzapisniku PLC se neobjevi.

Na vstupech DIO at DI'3 | ze zapnout funkci z

zvl ast. Zas kkrt §1ituk @ mp wlod yo yjaskatu vdig teankeo vf Sumykkcé h oz a «
pul zu pro pfislusSny vsthadet ePkockwsn yj ek rz8atEkk®& t pnuslnza
vstupu, je aktivovana funkce zachyceoivakaadf kaé
zachyceni kratkého pulzu do | og. 0. Pokud | e

pfisludny vstupcjeadbsazen funkci

Pokud méame vstupni signal|, ktery se nachazi p
pul zy do | og. 0, které jsou kratsi netocmajzedde |l XKi
ztraté téchto pulzd, protote do PaCy|settapifiakd
prdchodu centrdalni jednotdky deteklkou kecyklky.chZapj
pak jsou na pfislusSném vstupu detekovany jeho

hodnota | og.mameutdir tnmo dsuelbdvi ¢ 8 bau péagnodo centr al
ikdyt na vst upouk aumt i¢kea szpafsdeatv opét hodnota | og. 1
Toteéet plati analogicky pro vstupni signal, k1
ném kradtké pulzy do |l ogch. pZapgnepe odstt@akcil olgr 4
ta log.1 na vstupu je prodloutena at do doby o
Stav vstupl se zapnutou detekciDkratkych pul z
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Peri fer n#PLOWT&eCGOMATYFOXTROT

1
vstup DIn
0
tp

pfrenos dat do te ‘
centralni
jednotky
pfenesena dat a:
bit DI.n 1 1 1
bit DIP.n 1 0 1

Obr59 Funkce detekce krg8tklTch pulzT do log. o0
t,-9g2 Sk a cpuadbaayklu PLC

1
vstup DIn
0

pfenos dat do tc

centralni ‘
jednotky i i

pfenesena dat a:
bit DI.n 0 0 0
bit DIP.n 0 1 0

Obr510 Funkce detekce kr§tklch pulzT do log.1
t,-g 2 Sk a pddbaayklu PLC

Bing§rn2 vistupy

Stav binarnich vystup@ oKbosndh wjue agreo nhd mM& ni ch
vzal oBceS8rn2obrkO5. 8) . ZaZdpmut hutpiSmnesbbypmat nivies
pfenos aktualnich stavi cel é 8Sestice vystupd

vol ba zaSkrtnutohy péjsbuSpEehédasfeny a vystupy n:

L2tal e

ModulIR-1501 obsahuj e dvkat eorbé evkytuyt icviatjai¢ Gv,st upy DI
vit do nékolika provozniclhsadgi mbzdédyto det idm
skupinu pfedstavuji retimy vyutivajici vtdy dv
a DI 1, dr uhywcCeb jpokutt i &4 vstupy DI 2 a DI 3. Oba
do | ibovol nttdtoorseKkumiunyg, katjdynémitretprnucovat v

Skupinu zakladnich retimid objektlO ¢itacl tvor
Taddny C¢itac

Jeden jednosmérny CcCitac

Dvajednos mérné Ccitace

Obousmérny ¢itac

Citad zenim sméru

Zakl &RECni
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5. Kombinovan® moduly bin8madaltRH50tst upT a

o

Druhou skupinu retimd objektd ¢itacdld tvofi na

T Obousmérny ¢itac¢ s nulovanim a zachycenim
TCitadizsenim sméru s nulovanim a zachycenim
T1RC s nulovanim a zachycenim

T Méfiendél ky pul zu
T MéFfeni periody a fazového posunu
Tyto retimy vyutivaji vS§echny CtyfFi vetrupy mlIL
objektu ¢itace. Druhy objekt je vidyakgPpadqitm
| 2 t olr.6.11).
x
Bindmi 10 regim E:ita&e'
regim Eitace 1 rezim citace 2
jeden jednozmémp Sitad j |7| dva jednozmérné Gitace j
% wztup Ml je akbivni v 0
= wstup M je aktivi « 1
% wstup MO je akkivei v 0
0 wstup MD je akbived v 1
[